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Woprowadzenie

1 Wprowadzenie

| INFORMACIA |

Data ostatniej aktualizacji: 2023-04-26

» Przed uzyciem produktu nalezy uwaznie przeczytac niniejszy dokument i przestrzegaé wskazowek bezpieczen-
stwa.

» Poinstruowaé uzytkownika na temat bezpiecznego uzywania produktu.
» W przypadku pytan odnosnie produktu lub napotkania na problemy nalezy skontaktowac sie z producentem.
>

Wszelkie powazne incydenty zwigzane z produktem, w szczegdlnosci wszelkie przypadki pogorszenia stanu
zdrowia, nalezy zgtasza¢ producentowi i wlasciwemu organowi w swoim kraju.

» Przechowac niniejszy dokument.

INFORMACJA |

» Nowe informacje dotyczgce bezpieczenstwa i wycofania produktu z rynku, a takze deklaracje zgodnosci otrzy-
majg Panstwo pod adresem ccc@ottobock.com lub w serwisie producenta (adresy mozna znalezé na stronie
www.ottobock.com).

» Dokument mozna zamoéwic¢ w formie pliku PDF na stronie ccc@ottobock.com lub w serwisie producenta. Plik
PDF moze by¢ réwniez wyswietlony w powiekszonym formacie.

Produkt zostat wstepnie ustawiony zgodnie z danymi w karcie zamoéwienia. Mimo tego moze wystgpi¢ konieczno$c¢

doktadnej regulacji i dostosowania do wymagan medycznych lub potrzeb uzytkownika.

Niniejsza instrukcja uzywania zawiera niezbedne informacje dotyczace prac regulacyjnych. Prace wykonywac w $ci-

stym uzgodnieniu z uzytkownikiem.

Przestrzegac przy tym:

* Instrukcja uzywania (personel fachowy) jest przeznaczona wytgcznie dla fachowego personelu i pozostaje do
jego dyspozyciji.

*  Produkt zostat dostosowany do potrzeb uzytkownika. Zalecamy, aby 1 x w roku przeprowadzaé kontrole dopa-
sowania produktu w celu zapewnienia optymalnego zaopatrzenia przez dtugi okres. W szczegdlnosci uzytkow-
nikom o zmieniajacej sie anatomii (jak np. wymiary oraz masa ciata) zaleca sie takie dopasowanie co najmniej
1 x na pot roku.

*  Producent zastrzega sobie mozliwos¢ dokonywania zmian technicznych wersji, opisanej w niniejszej instrukcji
uzytkowania.

2 Zastosowanie zgodnie z przeznaczeniem

2.1 Cel zastosowania
Blizsze informacje dotyczace przeznaczenia, patrz instrukcja uzywania (uzytkownik).

Bezpieczenstwo uzywania produktu jest zagwarantowane tylko w przypadku zastosowania go zgodnie z przezna-
czeniem i z danymi zawartymi w niniejszej instrukcji uzywania (personel fachowy) oraz w instrukcji uzywania (uzyt-
kownik). Ostatecznie to uzytkownik jest osobg odpowiedzialng za bezwypadkowe uzytkowanie.

2.2 Wskazania, przeciwwskazania
Wiecej informaciji dotyczgcych wskazan oraz przeciwwskazan, patrz instrukcja uzytkowania (uzytkownik).

2.3 Kwalifikacja

Opisane ponizej prace mogg by¢ wykonywane wylacznie przez personel fachowy. Nalezy przy tym przestrzegac
wszystkich wytycznych producenta i wszystkich obowiazujgcych przepiséow prawnych. Wiecej informacji na ten
temat mozna uzyskac¢ w serwisie producenta.

3 Bezpieczenstwo

3.1 Oznaczenie symboli ostrzegawczych

Ostrzezenie przed mozliwymi niebezpieczernstwami ciezkiego wypadku i urazu.
Ostrzezenie przed mozliwymi niebezpieczenstwami wypadku i urazu.
[ ] Ostrzezenie przed mozliwoscig powstania uszkodzen technicznych.

Avantgarde 4 5



Bezpieczenstwo

3.2 Ogodlne wskazowki bezpieczenstwa

| A PRZESTROGA |

Stosowanie nieodpowiednich narzedzi
Zakleszczenie, zmiazdzenie lub uszkodzenie produktu wskutek stosowania nieodpowiednich narzedzi

» Do wykonywania prac, nalezy uzywaé narzedzi tylko takich, ktére sa dopasowane do warunkéw danego stano-
wiska pracy i ich stosowanie, zgodne z przeznaczeniem, moze zagwarantowaé bezpieczenstwo i ochrone
zdrowia.

» Nalezy przestrzegaé danych z rozdziatu ,Niezbedne narzedzia”.

Przewrocenie lub spadniecie produktu

Uszkodzenie produktu wskutek brakujgcego zamocowania

» Podczas wykonywania wszystkich prac, produkt nalezy zabezpieczy¢ przed przewrdceniem lub spadnieciem.
» Przy pracy na stole warsztatowym, produkt nalezy zabezpieczyé za pomocg odpowiednich $ciskéw.

3.3 Wskazowki bezpieczenstwa odnosnie montazu

Zmieniona Srednica/pozycja montazowa kot
Upadek, przewrécenie uzytkownika wskutek zablokowania kot

» Zmiana wielkosSci i pozycji két skretnych oraz wielkosci kota napedowego moze powodowac drgania kot skret-
nych przy wyzszych predkosciach. W przypadku niezbednych zmian nalezy zagwarantowa¢ poziome ustawie-
nie ramy woézka (patrz rozdziat ,Regulacja két napedowych”, ,Regulacja kot skretnych”).

Nieprawidlowy montaz k6t demontowanych
Upadek, przewrécenie uzytkownika wskutek poluzowania sie kot

» Po kazdym montazu sprawdzi¢ prawidlowe zamocowanie két demontowanych. Osie muszg by¢é mocno zablo-
kowane w uchwytach két.

3.4 Pozostate wskazowki

| INFORMACIA |

W przypadku pytan i zamowienh czesci zamiennych i wyposazenia wyrobu medycznego nalezy koniecznie podac
numer seryjny, ktéry znajduje sie na tabliczce znamionowej. Objasnienia dotyczgce tablicy znamionowej zawiera
rozdziat ,Tablica znamionowa" (patrz stona 6).

3.5 Tablica znamionowa
Tabliczki znamionowe znajduja sie na krzyzaku.

Naklejka/etykieta Znaczenie
Nazwa produktu ustalona przez producenta

Oznakowanie CE

Maksymalne obcigzenie (patrz rozdziat ,Dane techniczne®)
Informacje o producencie/Adres

Numer seryjny?

Data produkcji?
Symbol wyrobu medycznego (Medical Device)

OSTRZEZENIE! Przed uzyciem przeczyta¢ instrukcje uzywania.
Przestrzega¢ waznych informacji dotyczacych bezpieczenstwa
(np. ostrzezen, srodkéw ostroznosci).

Oznaczenie producenta artykutu dla wariantu produktu
Numer seryjny (P1)3:1
K | Globalny numer artykutu (Global Trade ltem Number) (DI)*

I OTMmMmMmOO I >

(=
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Dostawa

D YYYY = rok produkcji; WW = tydzien produkcji; PP = miejsce produkciji; XXXX = biezgcy numer produkcyjny
2 YYYY = rok produkcji; MM = miesigc produkcji; DD = dzien produkgiji

3) UDI-PI zgodnie ze standardem GS1; UDI = Unique Device Identifier, Pl = Product Identifier

4 UDI-DI zgodnie ze standardem GS1; UDI = Unique Device Identifier, DI = Device Identifier

Pozostate tablice ostrzegawcze patrz instrukcja uzytkowania (uzytkownik).

4 Dostawa

4.1 Skiad zestawu

*  Wodzek inwalidzki wstepnie zmontowany

* 2 kota napedowe (zamontowane lub dotaczone)

*  Opcje zgodnie z zamodwieniem

* Instrukcja uzytkowania (fachowy personel), instrukcja uzytkowania (uzytkownik)
* Instrukcje uzywania wyposazenia dodatkowego (w zaleznosci od wyposazenia)
Poduszka siedziskowa nie wchodzi w sktad wyposazenia podstawowego.

4.2 Opcje
Sposéb funkcjonowania i obstuga opcji sg blizej opisane w instrukcji uzytkowania (dla uzytkownika).
Mozliwe opcje/akcesoria sg wyszczegdlnione na arkuszu zamoéwienia.

4.3 Przechowywanie

Wozek inwalidzki przechowywa¢ w zamknietych, suchych pomieszczeniach i chroni¢ przed wptywem czynnikéw
zewnetrznych. Konkretne informacje dotyczace warunkéw przechowywania: patrz stona 39.

Nie wolno parkowaé wozkdéw inwalidzkich z oponami poliuretanowymi z zaciggnietym hamulcem kolanowym, ponie-
waz mogtoby doj$¢ do zdeformowania sie opon.

Nalezy zwréci¢ uwage na wystarczajgcy odstep od zrodet ciepta. W przypadku diuzszych postojéw lub silnego roz-
grzania sie opon (np. w poblizu grzejnikéw lub poprzez mocne nastonecznienie przez okna) mogg one ulec trwate-
mu znieksztafceniu.

5 Uzyskanie zdolnosci uzytkowej
5.1 Montaz

| A PRZESTROGA |

Zmiazdzenie w obrebie niechronionych krawedzi

Zakleszczenie, zmiazdzenie wskutek nieprawidtowe] obstugi

» Podczas rozktadania i sktadania wozka inwalidzkiego nalezy chwytac tylko za podane podzespoty.

| A PRZESTROGA

Brakujgca kontrola zdolnosci do uzycia przed oddaniem do eksploatacji
Przewrdécenie, upadek wskutek nieprawidtiowego ustawienia lub montazu

» Przy pierwszym uzyciu nalezy sprawdzi¢ wstepne ustawienia.

» Przy kazdym montazu nalezy sprawdzi¢ prawidtowe osadzenie kot napedowych. Osie wtykane muszg byé
mocno zaryglowane w tulei mocujacej.

» Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na zabezpieczenie antywywrotne, swobode obracania két napedowych oraz
prawidtowe dziatanie hamulcow.

» Nalezy sprawdzi¢ cisnienie powietrza. Prawidtowe cisnienie powietrza jest nadrukowane na flance opony.
Nalezy uwazaé, aby cisnienie powietrza w obydwu kofach byto identyczne.

W celu przygotowania woézka inwalidzkiego do uzytku wystarcza kilka prostych czynnosci:

1) Kota napedowe nalezy wsungé do uchwytu osi wtykanych. Po zwolnieniu przycisku osie nie mogg pozwoli¢ sie
wyciggnac.

2) Nalezy rozpig¢ pas mocujacy.

3) Roztozy¢ wozek.

4) Tylko w przypadku wyposazenia w koto napedowe do obstugi recznej: Wiozy¢ pret teleskopowy (patrz
instrukcja uzytkowania dla uzytkownika).
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Opcje

5) W razie koniecznosci: Nalezy zamontowa¢ podndzki. Ptyte(y) podnézka nalezy odchylic w dét. W przypadku
niedzielonej plyty podnézka nalezy uwazac, aby zaczep ptyty zostat zaryglowany w uchwycie.

6) W razie koniecznosci: Poduszke siedziskowg nalezy zamocowac poprzez docisniecie do zapiecia na rzep, co
zabezpiecza jg przed przesunieciem.

6 Opcje
6.1 Warunki

| A OSTRZEZENIE |

Btedne czynnosci regulacyjne

Przewrdcenie, upadek lub niewfasciwa pozycja uzytkownika wskutek nieprawidtowych ustawien

» Prace zwigzane z regulacjg i montazem moga by¢ przeprowadzane tylko przez personel fachowy.

» Mozna wykonywac tylko te regulacje, ktére sg opisane w niniejszej instrukcji uzywania.

» Aby nie zagraza¢ stabilnosci, regulacje moga by¢ przeprowadzane tylko w dopuszczalnym zakresie ustawien
(patrz niniejszy rozdziat i rozdziat ,Dane techniczne"). W przypadku pytan nalezy zwrécié sie do serwisu pro-
ducenta (adresy, patrz www.ottobock.com).

» Kontrole nalezy przeprowadzaé tylko w obecnos$ci pomocnika.

» W przypadku braku jednoznacznej informacji prac regulacyjnych nie wolno wykonywaé z osobg siedzacg
w produkcie.

» Podczas przeprowadzania wszystkich kontroli nalezy zabezpieczy¢ uzytkownika przed wypadnieciem.

» Przed przeprowadzeniem testu dokonanych zmian ustawienia z uzytkownikiem siedzagcym w woézku nalezy naj-
pierw mocno dokreci¢ wszystkie potaczenia skrecane.

» Przed przekazaniem produktu nalezy sprawdzié¢ bezpieczne dziatanie.

| A PRZESTROGA

Niezabezpieczone ztgcza sSrubowe

Zakleszczenie, przygniecenie, przewrécenie, upadek uzytkownika wskutek btedu montazowego

» Po dokonaniu wszystkich ustawien nalezy ponownie dokreci¢ $ruby i nakretki mocujace. Nalezy przestrzegad
przy tym podanych momentéw dokrecenia.

» Po odkreceniu potaczen skrecanych z natozonym klejem do gwintéw nalezy wymienic¢ je na nowe i nafozy¢
$wiezy klej lub na stare potaczenia skrecane natozy¢ swiezy klej o Sredniej wytrzymatosci (np. Loctite 241).

» Po zdemontowaniu nalezy zawsze wymieniaé Sruby i nakretki samozabezpieczajgce na nowe tego samego
typu.

Precyzyjne ustawienia i prace zwigzane z regulacjg nalezy przeprowadzac¢ zawsze w obecnosci uzytkownika. Pod-

czas regulacji uzytkownik powinien siedzie¢ w woézku inwalidzkim w wyprostowanej pozycji.

Przed regulacjg nalezy dokfadnie wyczysci¢ wszystkie czesci produktu.

Rozdziat ,Zataczniki* zawiera informacje na temat wymaganych narzedzi do prac zwigzanych z regulacjag i konser-

wacjg (patrz stona 43 ff.).

6.2 Regulacja kot napedowych

| A OSTRZEZENIE |
Brak precyzyjnej regulacji kot napedowych
Upadek, przewrécenie uzytkownika wskutek btednego ustawienia

> Nalezy sprawdzi¢ wstepne ustawienia wozka pod katem zabezpieczenia przed wywroceniem oraz dziatanie kot
napedowych. Nalezy unikaé skrajnych ustawien.
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Opcje

| A OSTRZEZENIE

Nieprawidtowo ustawiony rozstaw két

Przewrocenie, upadek uzytkownika wskutek niestabilnych regulacji

» Nalezy zwréci¢ uwage na to, ze przy zamontowaniu kota napedowego w przedniej pozycji oraz przy niekorzyst-
nej pozycji ciata, uzytkownik moze przewrocic sie do tytu, nawet na prostej drodze.

» W przypadku niedoswiadczonych uzytkownikdw oraz przy skrajnych ustawieniach kota napedowego nalezy
uzy¢ wasa antywywrotnego.

» W przypadku uzytkownikow po amputacji ud, kofa napgedowe nalezy koniecznie przesunac¢ do tytu. Polepsza to
stabilnos¢ wozka inwalidzkiego.

INFORMACIJA

Poprzez zmiane pozycji kot napedowych moze zmieni¢ sie kat gtowicy skretnej w stosunku do podtoza. Musi on
jednak wynosi¢ zawsze ok. 90° i dlatego powinien zosta¢ odpowiednio wyregulowany. Nalezy takze ponownie
wyregulowa¢ hamulce z dZzwignig na wysokosci kolan.

6.2.1 Przesuniecie kot napedowych w poziomie

INFORMACIA
Opisanych ponizej regulaciji nie mozna przeprowadzi¢ na modelu CLT ani CLT Ultra.

Horyzontalna pozycja kot napedowych zostaje zmieniona przez przesuniecie adaptera kot napedowych lub amorty-
zatora w ramie. Ma to nastepujgce skutki:

Pozycja kota napedowego Skutki

Przesuniecie do tytu (ustawienie Wiekszy rozstaw két

pasywne) *  Wiekszy promien skretu

*  Wieksza stabilnos¢ wozka

*  Przy pokonywaniu przeszkéd woézek inwalidzki trudniej przechyla sie do
tytu

* Ustawienie zalecane dla niedoswiadczonych uzytkownikéw

Przesunigcie do przodu (ustawie-|s  Mniejszy rozstaw kot

nie aktywne) * Odcigzenie kot skretnych = wieksza zwrotnosc¢

* Mniejsza stabilnos¢ wozka inwalidzkiego

*  Przy pokonywaniu przeszkdd woézek inwalidzki fatwiej przechyla sie do tytu
INFORMACIJA: W razie koniecznosci zamontowac¢ was antywywrot-
ny.

* Ustawienie zalecane tylko dla doswiadczonych uzytkownikéw

6.2.1.1 Przesuniecie adaptera két napedowych w ramie

Adapter kot napedowych moze zostaé przesuniety horyzontalnie w 4 pozycjach (patrz ilustr. 100 w rozdziale ,Dane
techniczne”). Pozostate pozycje dla bardzo aktywnych ustawien wodzka inwalidzkiego zostajg osiggniete poprzez
obrot adaptera kota napedowego o 180° (2404273 w rozdziale ,Dane techniczne").

Horyzontalne przestawienie adaptera kota napedowego

1) Odkrecic¢ i zdjg¢ $ruby imbusowe (patrz ilustr. 1, poz. 1).

2) Adapter kota napedowego przesungé do wymaganej pozycji (patrz ilustr. 1, poz. 2).

3) Wiozy¢ podktadki Schnorr i mocno dokreci¢ $ruby imbusowe momentem dokrecajacym 8 Nm (patrz ilustr. 1,
poz. 1).

— Po przesunieciu lewy i prawy adapter kot napedowych musza mie¢ te samg horyzontalng pozycje w ramie.
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Obrot i horyzontalne przestawienie adaptera kota napedowego

Aby przesuna¢ adapter két napedowych jeszcze bardziej do przodu (dla bardzo aktywnych ustawien), musi on
zosta¢ obrécony od pozycji E (2404273 w rozdziale ,Dane techniczne”).

1) Odkrecic¢ i zdjg¢ $ruby imbusowe (patrz ilustr. 1, poz. 1).
2) Adaptery kot napedowych obroci¢ o 180° wokét wiasnej osi i wymienic ze soba;:
— Adapter kota napedowego L (patrz ilustr. 2, poz. 1) zostaje zatlozony po prawej stronie.
— Adapter kota napedowego R (patrz ilustr. 2, poz. 2) zostaje zatozony po lewej stronie.
3) Przesunac¢ adapter két napedowych do wymaganej pozycji (patrz ilustr. 3).
4) Wtozy¢ podktadki Schnorr i mocno dokrecié $ruby imbusowe momentem dokrecajagcym 8 Nm (patrz ilustr. 4).

6.2.1.2 Przesuniecie amortyzatora w ramie

Amortyzator moze zostaé ptynnie przesuniety horyzontalnie w ramie.

1) Nalezy odkreci¢ sruby zaciskowe na poétskorupach amortyzatora u goéry/na dole (patrz ilustr. 5, poz. 1).
2) Amortyzator przesungé. Otwory w ramie stuzg w orientacji (patrz ilustr. 6, poz. 1).

3) Mocno dokreci¢ $ruby zaciskowe momentem rownym 8 Nm (patrz ilustr. 6, poz. 2).

— Po przesunieciu lewy i prawy amortyzator musi przyja¢ te samg pozycje horyzontalng w ramie.
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6.2.2 Regulacja wysokosci i nachylenia siedziska

| INFORMACIA |
Opisanych ponizej regulacji nie mozna przeprowadzi¢ na modelu CLT ani CLT Ultra.

Wysokos$¢ oraz nachylenie siedziska zmienia sie poprzez przestawienie w pionie mocowania osi na wtyk
(,Fitting”)? w adapterze kot napedowych. Pociaga to za sobg nastepujgce skutki:

Pozycja kota napedowego Skutki

Przesunigcie do gory * Im wyzsza pozycja kota napedowego, tym wieksze pochylenie powierzchni
siedziska do tytu.

e Przy pokonywaniu przeszkéd wézek inwalidzki tatwiej przechyla sie do
tytu.

* Zmieniony $rodek ciezkosci powoduje gtebsze/stabilniejsze siedzenie w
wozku inwalidzkim.

* W pofaczeniu z przestawieniem wysokosci két skretnych, mozna jeszcze
bardziej dopasowac wysokos$¢ siedziska.

Przesunigcie w dot « Im nizsza pozycja kota napedowego, tym mniejsze pochylenie powierzchni
siedziska do tytu.

* Przy pokonywaniu przeszkéd wézek inwalidzki trudniej przechyla sie do
tytu.

* W potaczeniu z przestawieniem wysokosci kot skretnych, mozna jeszcze
bardziej dopasowac wysokosc¢ siedziska.

D Pojecie ,Fitting” jest prawidtowym pojeciem stosowanym w katalogu czesci zamiennych w jezyku niemieckim i angielskim.
Alternatywnie w instrukcjach uzywania opisuje sie dziatanie komponentu i dlatego uzywa sie pojecia ,mocowanie osi na wtyk”
lub ,gniazdo mocujace”.

6.2.2.1 Regulacje w adapterze kot napedowych

Koto napedowe mozna zamontowacé w adapterze két napedowych w 6 pozycjach wysokosci (patrz ilustr. 100 wzgl.
2404273). Pozostatych 6 pozycji wysokosci wynika z zamiany prawej/lewej strony adapteréw két napedowych oraz
jednoczesnego obrdcenia (patrz ilustr. 101 lub 2404275).

Regulacja wysokosci w adapterze kota napedowego (przesuniecie mocowania osi na wtyk do obstugi

jedna reka jest odpowiednie)

1) Poluzowac nakretki sze$ciokgtne mocowania osi na wityk (patrz ilustr. 7, patrz ilustr. 8).

2) Podktadki mocowania osi na wtyk (patrz ilustr. 9, poz. 2/3) pociggna¢ na zewnatrz, az mozna bedzie przesungé
mocowanie osi na wtyk.

3) Przesunaé mocowanie osi na wtyk razem z nakretkami szesciokatnymi, podktadkami mocowania osi na wtyk
oraz tulejkg na zgdang pozycje.

4) Podczas montazu mocowania osi na wtyk nalezy zwréci¢ uwage na nastepujace punkty:
— Regulacja pochylenia két: dokonuje sie tego poprzez zmiane kata otworu w mocowaniu osi na wtyk (patrz
ilustr. 10, poz. 1, opis: patrz stona 13).
— Podktadki mocowania osi na wtyk: ukosowanie podktadek mocowania osi na wtyk jest skierowane w kaz-
dym przypadku na zewnatrz (patrz ilustr. 10, poz. 2).
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— Woyrdéwnanie: lewe i prawe mocowanie osi na wtyk musza po przesunieciu zaja¢ te samg pozycje w pionie i
poziomie w adapterze két napedowych.
5) Nakretki szesciokatne z obu stron mocowania osi na wtyk mocno przykrecié:
— Standardowe mocowanie osi na wtyk: 40 Nm,
— Mocowanie osi na wiyk do obstugi jedng reka/hamulec bebnowy dla asystenta: 50 Nm.

Pozostate 6 pozycji wysokosci poprzez wymiane adapteréw kota napedowego miedzy soba i obrét z gory

w dot

1) Odnotowac horyzontalng pozycje montazowg adaptera kota napedowego. Odkrecic i zdja¢ $ruby imbusowe
(patrz ilustr. 1, poz. 1).

2) Adaptery kot napedowych obrocié o 180° z géry w dét i wymienic ze soba:
— Adapter kota napedowego L (patrz ilustr. 2, poz. 1) zostaje zatlozony po prawej stronie.
— Adapter kota napedowego R (patrz ilustr. 2, poz. 2) zostaje zatozony po lewej stronie.

3) Adapter kota napedowego zatozy¢ w horyzontalnej pozycji montazowej z punktu 1 (patrz ilustr. 3).

4) Whozy¢ podktadki Schnorr i mocno dokrecié $ruby imbusowe momentem dokrecajacym 8 Nm (patrz ilustr. 4).

5) Mocowanie osi na wtyk przesunac¢ na wysokos¢ (patrz u goéry, ,Ustawienie wysokosci wewnatrz adaptera kofa
napedowego”).

6.2.2.2 Regulacja amortyzatora

Koto napedowe moze zosta¢ zamontowane w amortyzatorze na wysokosé w 3 pozycjach.

1) Nalezy poluzowaé nakretke z jednej strony uchwytu osi wtykanej i wyja¢ (patrz ilustr. 11, poz. 1).

2) Uchwyt osi wtykanej wyja¢ i przesunag.

3) Nakretke nalezy ponownie wiozy¢ i mocno dokreci¢ momentem réwnym 40 Nm.

— Po przesunieciu lewy i prawy uchwyt osi wtykanej musi znajdowac sie w amortyzatorze na tej samej wertykanej
pozyciji.

Ustawienie pochylenia kota napedowego w pofaczeniu z amortyzatorem jest réwniez mozliwe. W tym celu do amor-

tyzatora zostaje zatozony uchwyt osi wtykanej o wymaganym kacie (patrz stona 13).
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6.2.3 Regulacja pochylenia kota napedowego

INFORMACIJA

Opisanych ponizej regulacji nie mozna przeprowadzi¢ na modelu CLT ani CLT Ultra.

System modufowy produktu oferuje mocowania osi na wtyk z otworami katowymi do ustawiania pochylenia kot
napedowych pod réznymi katami (patrz ilustr. 12).
Pochylenie kofa napedowego mozna zmieni¢ przez wymiane mocowania osi na wtyk. Pocigga to za sobg nastepuja-

ce skutki:
Pozycja kota napedowego Skutki
Ustawienie w pozycji 0° *  Waski rozstaw koét, doskonata jazda na wprost
* Niewielki opér toczenia
Pochylenie kotfa *  Wozek inwalidzki staje sie zwrotniejszy, tatwiejszy do obracania i stabil-

niejszy w bok
* Pozycja kot chroni dionie podczas obracania obreczy
» Szerokos$¢ catkowita zostaje powiekszona
*  Opor toczenia zostaje powiekszony

Pochylenie két napedowych moze zostac¢ ustawione pod katem 0°, 2°, 3° i 4°.

1)
2)
3)

4)

Odkreci¢ nakretki szesciokatne na mocowaniu osi na wtyk (patrz ilustr. 7).

Zdja¢ mocowanie osi na wtyk (patrz ilustr. 8).

Przygotowaé nowe mocowanie osi na wtyk. Pochylenie kota jest wybite na mocowaniu osi na wtyk (1°, 2°, 4° =
1, 2, 3 punkty: patrzilustr. 12, poz. 1).

Wiozy¢ wybrane mocowanie osi na wtyk wraz z podktadkami mocowania osi na wtyk (patrz ilustr. 9, poz. 2 oraz
3) i nakretkami szesciokatnymi (patrz ilustr. 9, poz. 1 oraz 4), a nastepnie lekko przykrecic.

INFORMACIA: Wpust na mocowaniu osi na wtyk jest skierowany w kazdym przypadku w pionie do
dotu i na zewnatrz (patrz ilustr. 12, poz. 2).

INFORMACIJA: Ukosowanie na podkiadkach mocowania osi na wtyk jest skierowane w kazdym przy-
padku na zewnatrz (patrz ilustr. 10).

Dostarczone pomocnicze narzedzie montazowe (poziomica) potozy¢ na o$ na wtyk z kotem napedowym i wtozyé
0$ w mocowanie osi na wtyk (patrz ilustr. 13).

Pomocnicze narzedzie montazowe musi wej$¢ we wpust w mocowaniu osi na wityk (patrz ilustr. 13, poz. 1).
Mocowanie osi na wtyk wyréwnac w taki sposéb, aby poziomica znalazta sie posrodku (patrz ilustr. 14). Nakret-
ki szesciokgtne mocno przykreci¢ momentem dokrecajagcym 40 Nm (patrz ilustr. 15).

Zdjac¢ koto napedowe oraz pomocnicze narzedzie montazowe.

Koto napedowe ponownie zamocowac.

Po zakonczeniu ustawiania pochylenie lewego kota napedowego musi by¢ takie same jak kota prawego.
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6.2.4 Regulacja rozstawu kot (regulacja dodatkowa)

Po odkreceniu nakretek mocujgcych uchwyt osi wtykanej moze zostaé przesuniety na zewngtrz/do wewnatrz.
Pozwala to na ptynng regulacje odstepu kota napedowego od boczka.

6.2.5 Regulacja osi zakladanej na wtyk
O$ powinna zosta¢ ustawiona w ten sposob, aby bylo zapewnione jej zablokowanie i koto na osi nie posiadato luzu.

1) Os$ wtykang nalezy przytrzymacé na gtéwce (rozstaw klucza: 19 mm) i na szczycie (rozstaw klucza: 11 mm) za
pomoca klucza oczkowego i szczekowego.

2) Luz nalezy ustawi¢ poprzez wkrecenie lub wykrecenie nakretki na gtéwce osi wtykanej (patrz ilustr. 16, poz. 1).

6.2.6 Regulacja obreczy napedowych

Wszystkie obrecze napedowe sg przewidziane na odstep od kota napedowego réwny 15 mm (ustawienie standar-
dowe) oraz 25 mm (patrz ilustr. 17).

1) Nalezy poluzowacé/usunac potgczenie skrecane obreczy z felgi.

2) Mocno przykreci¢ do felgi opony naktadane na obrecze napedowe w mniejszej lub wiekszej odlegtosci monta-
zowej (patrz ilustr. 18).
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6.3 Regulacja kot skretnych

| INFORMACIA |
Opisanych ponizej regulaciji nie mozna przeprowadzi¢ na modelu CLT ani CLT Ultra.

6.3.1 Regulacja nachylenia gtowicy skretnej w Avantgarde DS/DV

Po ustawieniu két napedowych odpowiednio do wymagan uzytkownika, nalezy wyregulowaé pochylenie gtowicy
skretnej w adapterze kot skretnych.

Aby zapewni¢ optymalne wtasciwosci jezdne wdézka inwalidzkiego, trzpien widelca kota skretnego w miejscu docze-
pienia tego kota (patrz ilustr. 26, poz. 1) musi by¢ ustawiony prostopadle do podfoza. Adapter két skretnych pozwa-
la na regulacje kata w krokach co 1,5°.

INFORMACIJA: Nalezy zwréci¢ uwage, aby po regulacji kata miejsce doczepienia kota skretnego byto
koniecznie ustawione prostopadle do podioza zarowno w kierunku jazdy, jak i w poprzek. Dlatego pod-
czas regulacji kata nachylenia gtowicy kierujacej nalezy zawsze kontrolowaé réwniez, czy pozycja pro-
stopadta trzpienia widelca kota skretnego przebiega w poprzek kierunku jazdy. W razie potrzeby nalezy
go prawidiowo wyregulowac.

INFORMACJA |

Przy czynnosciach nastawczych, ktére sg opisane ponizej, miarodajne sg widoczne oznaczenia, patrzgc od przodu
na woézek inwalidzki lub na adapter kota skretnego. Ponizej prezentujemy regulacje w zakresie do +10,5° (dtuga
kreska znacznika).

Poprzez przesuniecie tarczy czopowej na adapterze kota skretnego pochylenie gtowicy skretnej moze zostac skory-
gowane rozpoczynajac od pozycji zerowej (patrz ilustr. 19) stopniowo co 1,5° (warto$¢ na skali 1 odpowiada 1,5°,
warto$¢ na skali 2 odpowiada 3° (patrz ilustr. 20), itd.):

* Dtuga kreska znacznika (patrz ilustr. 20): ustawienia w zakresie 0 do +10,5°
*  Krotkie kreski znacznika (patrz ilustr. 21): ustawienia w poszerzonym zakresie od +12°
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Odkreci¢ srube imbusowg na adapterze kota skretnego (patrz ilustr. 22) i zdjg¢ ostone.

Odkrecac srube mocujaca nachylenia gtowicy kierujacej (patrz ilustr. 23), az podktadka nakretki czopa da sie
odkreci¢ z jednej strony z adaptera kota skretnego i bedzie sie swobodnie porusza¢ po jednej stronie (patrz
ilustr. 24).

Ustawi¢ przewidywany kat pasujgcy (miarodajna jest dtuga kreska znacznika na mocowaniu). Z powrotem wci-

snac¢ z jednej strony podkfadke nakretki czopa w mocowanie.

Druga strone tej podktadki odkreci¢ z mocowania. Obroci¢ adapter kota skretnego w taki sposéb, aby diuga

kreska znacznika wskazywata teraz te sama pozycje na skali podkfadki nakretki czopa (patrz ilustr. 25).

Lekko przykrecic¢ $rube mocujgcg nachylenia gtowicy kierujgcej (patrz ilustr. 23), a po przytozeniu dostarczone-

go pomocniczego narzedzia montazowego sprawdzi¢, czy kat w kierunku jazdy wynosi w przyblizeniu 90° (patrz

ilustr. 26, poz. 1/2). Jesli tak nie jest, nalezy raz jeszcze dokonac korekty (patrz od kroku 2).

Dodatkowo nalezy sprawdzi¢ ustawienie pionowe osi $ruby w poprzek do kierunku jazdy:

— W tym celu nalezy postawi¢ poziomice na gtowicy kierujacej (patrz ilustr. 27, poz. 1) i sprawdzi¢ linie pionu
(patrz ilustr. 27, poz. 2).

— W razie potrzeby nalezy dodatkowo lekko otworzy¢ $rube mocujacg na adapterze kota skretnego (patrz
ilustr. 27, poz. 3). Sita reki ustawi¢ 0§ gwintowang w pozycji pionowe;j.

Momentem dokrecajacym 30 Nm dokreci¢ $rube mocujgcg nachylenia gtowicy kierujgcej (patrz ilustr. 23).

Dokrecic srube mocujgcg adaptera kota skretnego momentem dokrecajgcym 30 Nm (patrz ilustr. 27, poz. 3).

Natozy¢ ostone i mocno dokreci¢ srube imbusowa (patrz ilustr. 22).

Z drugiej strony gtowicy kierujacej ustawi¢ podkifadke nakretki czopa na te samg warto$¢ podziatki.

16
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6.3.2 Regulacja nachylenia glowicy skretnej w Avantgarde DF

| A OSTRZEZENIE

Uszkodzenie mimosrodu podczas prac regulacyjnych

Utrata widelca kota skretnego

» Przy zmianie pozycji glowicy skretnej na ramie sprawdzi¢ gwint wewnetrzny M8 na mimosrodzie pod katem
uszkodzen i w razie konieczno$ci mimosréd wymienié.

Po ustawieniu két napedowych odpowiednio do wymagan uzytkownika, nalezy wyregulowaé pochylenie gtowicy

skretnej w adapterze kot skretnych.

Aby zapewni¢ optymalne wiasciwosci jezdne wézka, os gwintowa w adapterze kot skretnych musi by¢ ustawiona

prostopadle do podfoza. Adapter kot skretnych pozwala na ptynna regulacje kata.

1) Pokrycie zdjg¢ (patrz ilustr. 28, poz. 1).

Poluzowac $rube imbusowa na mimosrodzie (patrz ilustr. 28).

Nalezy poluzowac $ruby imbusowe od strony wewnetrznej ramy (patrz ilustr. 29).

Umiescic¢ poziomice w kierunku jazdy na uchwycie kota skretnego (patrz ilustr. 30, poz. 1).

Za pomocg szerokiego wkretaka ptaskiego nalezy ustawi¢ kat wyprzedzenia/op6znienia sworznia zwrotnicy na

90° (patrz ilustr. 30, poz. 2). W tym celu poziomice ustawié w pozycji sSrodkowej (patrz ilustr. 30, poz. 1).

6) Nastepnie obroci¢ poziomice o 90° i umiesci¢ jg poprzecznie w kierunku jazdy (patrz ilustr. 31). Ustawi¢ pozio-
mice w pozycji sSrodkowej (patrz krok 6).

7) Dokreci¢ srube imbusowg na mimosrodzie momentem 8 Nm (patrz ilustr. 28).

8) Nalezy mocno dokreci¢ $ruby imbusowe od strony wewnetrznej ramy momentem réwnym 23 Nm (patrz
ilustr. 29).

9) Zatozy¢ pokrywe (patrz ilustr. 28, poz. 1).
— Os$ sSruby musi by¢ ustawiona prostopadle na obu adapterach két skretnych.

agsemN
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6.3.3 Przesuwanie skretnych kot w Avantgarde DS/DV

| INFORMACIA |

Przestrzega¢ tabeli dotyczacej wysokosci siedziska w rozdziale ,Dane techniczne”.

Rzad otworéow w widelcu i $rednica két skretnych pozwalajg na ustawienie przedniej wysokosci siedziska.

1)
2)

Odkreci¢ ztgcze Srubowe na tulei gwintowanej (patrz ilustr. 32).

Zdjac tuleje gwintowang i tulejki dystansowe.

INFORMACIJA: Nalezy zwroéci¢ uwage, ze nie przy wszystkich oferowanych kotach skretnych znajduja
sie przedstawione i opisane tulejki dystansowe.

Zdjac koto skretne.

Wiozy¢ tuleje gwintowang (patrz ilustr. 33, poz. 1) w zgdany otwér na widetki, a nastepnie od wewnatrz nasu-
ngc pierwszg tulejke dystansowg (patrz ilustr. 33, poz. 2).

Zatozy¢ koto skretne (patrz ilustr. 33, poz. 3).

Wsung¢ druga tulejke dystansows (patrz ilustr. 33, poz. 4).

Witozy¢ $Srube mocujacag (patrz ilustr. 33, poz. 5) i przykreci¢ tuleje gwintowang momentem dokrecajgcym
8 Nm.

Po przesunieciu lewe i prawe kofo skretne musza mie¢ takg samg wertykalng pozycje w widelcu kota.

Po zmianie przedniej wysokosci siedziska zawsze sprawdzi¢ pochylenie gtowicy skretnej i w razie potrzeby
wyregulowaé (Regulacja nachylenia gtowicy kierujgcej).

18
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6.3.4 Przesuwanie kot skretnych w Avantgarde DF

| INFORMACIA

Przestrzegac tabeli dotyczgcej wysokosci siedziska w rozdziale ,Dane techniczne”.

Rzad otworéow w widelcu i Srednica kot skretnych pozwalajg na ustawienie przedniej wysokosci siedziska.

1

Jegrone

!

Poluzowa¢ potfgczenie skrecane osi gwintowej (patrz ilustr. 34).

Wyjac os gwintowana/podkiadki dystansowe (patrz ilustr. 35).

Zdjg¢ koto skretne.

Wiozy¢ o$ $ruby z 1 tulejg dystansowa przesunieta (patrz ilustr. 36, poz. 1).

Nalezy zamontowac koto skretne.

Nalezy wsuna¢ druga tuleje dystansowa (patrz ilustr. 37, poz. 1).

Os$ gwintowang nalezy wkreci¢ momentem réwnym 8 Nm.

Po przesunieciu lewe i prawe koto skretne musza mie¢ taka sama wertykalng pozycje w widelcu kota.
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6.4 Regulacja hamulcéw postojowych

| A OSTRZEZENIE |

|

>

|

Brak kontroli dziatania hamulcéw
Wypadek, upadek uzytkownika wskutek btednej regulacji lub nieprawidtowego ci$nienia w oponach

Sprawdzic¢, czy jest jest prawidtowy odstep pomiedzy trzpieniem dociskowym hamulca a opona (szczegdtowe
informacje, patrz nastepny rozdziat).

Sprawdzi¢, czy trzpien dociskowy hamulca jest prawidtowo ustawiony wzgledem opony. Podczas hamowania
trzpien ten musi zakrywac co najmniej potowe szerokosci opony.

Regulacje hamulca postojowego przeprowadzac zawsze po obu stronach.

Upewni¢ sie, czy uzytkownik jest w stanie uruchomi¢ hamulec bez wiekszego wysitku. Wymagana do tego sita
nie moze przekraczac 60 N.

Sprawdzac cisnienie powietrza w kotach napedowych. Przestrzega¢ danych zawartych w rozdziale ,Dane
techniczne” lub znajdujacych sie na $ciance bocznej opony.

Uzywac tylko oryginalnych két napedowych o sprawdzonym biciu promieniowym maksymalnie 1 mm.

Regulacja jest konieczna po zmianie pozycji kota napedowego lub po doregulowaniu.

6.4.1 Regulacja hamulcéw kolanowych

1)

2)

Odkreci¢ sruby imbusowe pomiedzy hamulcem kolanowym a kotkiem gwintowanym w rurze ramy (patrz

ilustr. 38, poz. 1).

Wyregulowaé hamulec kolanowy poprzez przesuniecie (patrz ilustr. 38, poz. 2). Odstep w $wietle pomiedzy

opong a trzpieniem dociskowym hamulca przy niezataczonym hamulcu moze wynosi¢ maks. 5 mm. (patrz

ilustr. 39).

— Odlegtos¢ pomiedzy trzpieniem dociskowym hamulca a kotem napedowym moze przy niezatgczonym
hamulcu wynosi¢ 1 =5 mm.

— Hamulec musi pozwala¢ sie jednakowo i fatwo obstugiwac po obu stronach.

— Trzpien dociskowy musi pewnie blokowac¢ kofo napedowe podczas postoju.

Réwnomiernie przykreci¢ $ruby imbusowe w kotku gwintowanym momentem dokrecajacym 8 Nm.

Po zakoniczeniu regulacji lewy i prawy hamulec kolanowy musza miec¢ takg sama skuteczno$é hamowania.

6.4.2 Regulacja hamulcéw nozycowych

1) Nalezy poluzowac sruby imbusowe w obreczach zaciskowych (patrz ilustr. 40, poz. 1).
2) Uchwyt hamulca nozycowego nalezy ptynnie przesungc/ustawi¢ w obreczy zaciskowej (patrz ilustr. 40, poz. 2).
3) Hamulec nozycowy nalezy zamontowaé w taki sposdb, aby zagwarantowana zostata petna skuteczno$¢ hamo-
wania i jednoczesnie bezkolizyjna swoboda ruchu elementéw obrotowych.
— Odblokowany hamulec nozycowy nie moze haczy¢ o rame (patrz ilustr. 40).
— Hamulec musi pozwala¢ sie jednakowo i fatwo obstugiwac po obu stronach.
— Trzpien dociskowy musi niezawodnie blokowac koto napedowe podczas postoju (patrz ilustr. 41).
4) Roéwnomiernie przykreci¢ sruby imbusowe momentem dokrecajgcym 12 Nm w dwdch fazach (patrz ilustr. 40,
poz. 1).
— Po zakonczeniu regulacji lewy i prawy hamulec nozycowy muszg miec¢ takg sama skuteczno$é hamowania.
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6.4.3 Regulacja hamulca kolanowego dla uzytkownika oraz osoby towarzyszacej

Regulacja wstepna (w razie potrzeby)
1) Odkreci¢ $ruby imbusowe pomiedzy hamulcem kolanowym a kotkiem gwintowanym w rurze ramy (patrz
ilustr. 42).

2) Ustawi¢ hamulec kolanowy przesuwajgc go.
Odstep w Swietle pomiedzy opong a trzpieniem dociskowym hamulca przy niezatgczonym hamulcu moze wyno-
si¢ maks. 5 mm (patrz ilustr. 43).
— Odlegto$¢ pomiedzy trzpieniem dociskowym hamulca a kotem napedowym moze przy niezataczonym
hamulcu wynosi¢ 1 =5 mm.
3) Réwnomiernie przykreci¢ sruby imbusowe w kotku gwintowanym momentem dokrecajacym 8 Nm.

Regulacja precyzyjna
1) Poluzowaé mocowanie linki Bowdena na trzpieniu dociskowym hamulca (patrz ilustr. 44, poz. 2).
2) Przesungt linke Bowdena w sprezynie (patrz ilustr. 44, poz. 1).
3) Z powrotem zacisnac linke Bowdena poprzez zaciggniecie zamocowania.
— Hamulec musi da¢ sie tatwo uruchomié.
— Sita hamowania musi by¢ taka sama na obydwu trzpieniach dociskowych hamulca.
— Trzpien dociskowy musi niezawodnie blokowac koto napedowe podczas postoju.
4) W razie potrzeby: po wykonaniu regulacji skréci¢ linke Bowdena do 10 mm i zatozy¢ zatyczke koncowg linki
(bez ilustr.).
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6.4.4 Regulacja hamulca kolanowego do obstugi jednorecznej

INFORMACIJA

Odnosnie montazu sworznia dociskowego hamulca na aktywna strone: patrz rozdziat ,Regulacja hamulcéw z
dzwignig na wysokosci kolan".

Ustawienie jest konieczne w przypadku zmiany pozycji kota napedowego lub po przeprowadzonych regulacjach
precyzyjnych.

Regulacja wstepna (w razie potrzeby)

1) Odkreci¢ $ruby imbusowe pomiedzy hamulcem kolanowym a kotkiem gwintowanym w rurze ramy (bez ilustra-
cji, podobna procedura: patrz ilustr. 42).

2) Ustawi¢ hamulec kolanowy przesuwajgc go.
Przy niezatgczonym hamulcu odstep w swietle pomiedzy opona a trzpieniem dociskowym hamulca moze wyno-
si¢ maks. 5 mm (podobna ilustracja: patrz ilustr. 43).

— Odlegtos¢ pomiedzy trzpieniem dociskowym hamulca a kotem napedowym moze przy niezatgczonym
hamulcu wynosi¢ 1 =5 mm.
3) Réwnomiernie przykrecic¢ sruby imbusowe w kotku gwintowanym momentem dokrecajacym 8 Nm.

Regulacja precyzyjna

1) Poluzowac tulejke wtykowa trzpienia dociskowego hamulca (patrz ilustr. 45).

2) Przesungc tulejke wtykowg na lince Bowdena (patrz ilustr. 46).

3) Zacisngc¢ linke Bowdena poprzez dokrecenie nakretki (patrz ilustr. 45).
— Hamulec musi da¢ sie tatwo uruchomié.
— Sita hamowania musi by¢ taka sama na obydwu trzpieniach dociskowych hamulca.
— Trzpien dociskowy musi niezawodnie blokowac koto napedowe podczas postoju.

4) W razie potrzeby: po wykonaniu regulacji skréci¢ linke Bowdena do 10 mm i zatozy¢ zatyczke koncowg linki
(bez ilustr.).
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6.4.5 Regulacja sity hamowania hamulca bebnowego

INFORMACJA |
Po dokonaniu regulacji, nalezy sprawdzi¢ wystarczajacg skuteczno$¢ hamowania, aktywujgc dzwignie hamulca
recznego.
Nalezy zwrécié uwage na to, aby hamulec bebnowy posiadat wystarczajgcg skuteczno$¢ hamowania réwniez wte-
dy, jesli dzwignia hamulca recznego jest zablokowana w jednej pozycji blokujace;.

Dla uzyskania optymalnej skutecznosci hamowania sita hamowania jest ustawiana za pomoca $ruby regulacyjnej

(patrz ilustr. 47, poz. 2).

» Zwiekszenie sity hamowania: Nalezy wykreci¢ Srube regulacyjna.

* Zmniejszenie sity hamowania: Nalezy wkrecié $rube regulacyjna.

1) Nalezy poluzowaé nakretke zabezpieczajaca (patrz ilustr. 47, poz. 1) i wykreci¢ $rube regulacyjng, az do poja-
wienia sie styszanych odgtoséw tarcia przy obracaniu kota tylnego.

2) Nalezy wkreci¢ srube regulacyjng (patrz ilustr. 47, poz. 2), az odgtosy tarcia kota tylnego ustang i koto bedzie
sie swobodnie obracac.

3) Mocno dokreci¢ nakretke zabezpieczajgcg (patrz ilustr. 47, poz. 1), az $ruba regulacyjna bedzie unieruchomio-
na.

— Sita hamowania obydwu két tylnych musi by¢ ustawiona identycznie.

6.5 Regulacja oparcia

| INFORMACIA |
Opisanych ponizej regulacji nie mozna przeprowadzi¢ na modelu CLT ani CLT Ultra.

6.5.1 Regulacja wysokosci oparcia
W zaleznosci od systemu wysoko$¢ oparcia mozna przestawi¢ o 50 mm, 75 mm lub 100 mm. Za pomocg rury
oparcia zintegrowanej w tylnej ramie mozna ustawia¢ wysokos$¢ oparcia w krokach co 25 mm.

1) Zdja¢ poduszke oparcia.
2) W razie potrzeby: odkreci¢ tylne mocowanie boczka do ramy (patrz ilustr. 48, poz. 1) i rozlozy¢ boczek na
zewnatrz.

3) Odpiac obicie oparcia (patrz ilustr. 49).

4) Zdja¢ kapturki ochronne i usunac¢ obie $ruby mocujgce rure oparcia z tylnej ramy (patrz ilustr. 50).

5) Ustawic¢ zadang wysokosc¢ oparcia (patrz ilustr. 51, poz. 1).

6) Zdjete Sruby imbusowe przykreci¢ momentem dokrecajgcym 7 Nm. Zatozy¢ kapturki ochronne na nakretki sze-

Sciokatne.
— Obydwie rury oparcia musza zosta¢ ustawione na tej samej wysokosci.
Po zakonczeniu prac regulacyjnych nalezy ponownie prawidtowo zamontowa¢ wszystkie komponenty. W celu regu-
lacji obicia oparcia: patrz stona 25.
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6.5.2 Regulacja kata pochylenia oparcia

| A OSTRZEZENIE

Brak wasa antywywrotnego

Przewrocenie, upadek uzytkownika wskutek braku urzadzenia zabezpieczajacego

» W przypadku oparcia odchylonego mocno do tytu i przy krétkim rozstawie kot muszg by¢ zamontowane i
aktywne 2 x wasy antywywrotne (po obydwu stronach), za$ przy dtugim rozstawie két musi by¢ zamontowany i
aktywny co najmniej jeden was antywywrotny.

» Sprawdzi¢, czy was antywywrotny jest mocno osadzony.

Przy uzyciu oparcia z regulacja kata mozna dopasowac kat oparcia do wymagan uzytkownika w zakresie od +9° do
-15° w krokach co 6°.
W przypadku korzystania z regulowanego kata oparcia w potaczeniu z boczkiem z poduszka pod ramie kat plecéw
mozna regulowac tylko w zakresie od +3° do -9°.
1) Po obu stronach odkrecié $rube imbusowsg na przegubie zapadkowym.
NOTYFIKACIJA! Upewnic¢ sie, ze Sruba imbusowa jest wystarczajaco luzna, aby zapobiec uszkodzeniu
uzebienia.
2) Ustawic oparcie pod zgdanym kgtem nachylenia.
3) Z obu stron dokreci¢ $rube imbusowg na przegubie zapadkowym momentem 10 Nm.
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6.6 Regulacja obicia oparcia/obicia siedziska

6.6.1 Regulacja obicia oparcia

| INFORMACIA |
Dobrze dopasowane oparcie pozwala na swobodne i trwate siedzenie, redukujac niebezpieczenstwo szkéd
posrednich oraz odciskéw. Nie nalezy wytwarza¢ zbyt duzego nacisku.

| INFORMACIA |
Zwroécié uwage, aby uzytkownik siedziat jak najgtebiej na siedzisku wézka inwalidzkiego, tzn. w taki sposéb, aby
jego miednica znajdowata sie pomiedzy rurami oparcia.

6.6.1.1 Regulacja dopasowywanego obicia oparcia

Obicie oparcia mozna dopasowac segmentami do wymagan uzytkownika (patrz ilustr. 54).

1) Zdjac tapicerke oparcia.

2) Rozpigé potaczenie na rzepy tasm obicia (patrz ilustr. 55, poz. 1, patrz ilustr. 56, poz. 1).

3) Zapigc¢ tasmy obicia z pozgdanym naciggiem.
W tym celu nalezy w razie potrzeby wyciggnag¢ tasmy obicia z fgcznikéow lub przewlec je przez nie (patrz
ilustr. 65, poz. 2).

4) Zbyt diugie tasmy obicia mozna skrocic. W tym celu nalezy odpig¢ koncowki z tasm obicia (patrz ilustr. 57,
poz. 1), przycig¢ tasmy (patrz ilustr. 57, poz. 2) i z powrotem zatozy¢ koncowki.

5) Zatozyc¢ tapicerke oparcia i zapig¢ na rzep.
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6.6.1.2 Regulacja obicia oparcia ,,Ultralekkie”
Obicie oparcia mozna z tatwoscig dopasowa¢ do wymagan uzytkownika poprzez wyregulowanie dtugosci gérnego
pasa.

1) Zdjac tapicerke oparcia.
2) Rozpig¢ potaczenie na rzep na gérnym pasie (patrz ilustr. 58).
3) Zapigc goérny pas na rzep z pozgdanym naciggiem.

6.6.2 Regulacja obicia siedziska

Podczas pierwszego zaopatrzenia obicie siedziska nie musi by¢ z reguty dopasowane. Dopasowanie naciggu jest
jednak mozliwe. Korekty punktu ciezko$ci muszg by¢ przeprowadzone poprzez zmiany ustawienia na ramie, na
zespole osi i kotach skretnych.

Obicie siedziska ,,Ultralekkie”
W przypadku obicia siedziska ,Ultralekkie* mozliwos¢é regulacji nie jest przewidziana.

Obicie siedziska ,,Kompletne” (dwuczesciowe) oraz obicie siedziska z kieszeniami
> Warunek: poduszka siedziskowa jest zdemontowana.

1) Zdjac¢ zaslepki (patrz ilustr. 59, poz. 1/2).

2) Lekko ztozy¢ poprzeczke krzyzowa i wyciggnac obicie siedziska z poprzeczki (patrz ilustr. 60).

3) Rozpigé potgczenie na rzep pod spodem obicia siedziska (patrz ilustr. 61, poz. 1).

4) Wyregulowac obicie siedziska bardziej lub mniej naprezone. Z powrotem zapig¢ potgczenie na rzep. Zwrocié¢

uwage, zeby prawidtowo wiozy¢ drazki w obicie (patrz ilustr. 61, poz. 2).
5) Za pomocg drazkéw obicia naciagnac obicie siedziska na poprzeczke krzyzowsg (patrz ilustr. 62, poz. 1).
6) Wymieni¢ zaslepki i wtozy¢ do rurki ramy przy uzyciu mfotka z migkkim bijakiem.
7) Roztozy¢ woézek inwalidzki. Krzyzulec musi przy tym catkowicie opiera¢ sie na wspornikach.
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6.7 Ustawienie podnozkow
Odstep podndézkéw od powierzchni siedziska wptywa na stabilno$¢ siedzenia. Ustawienie wysokos$ci wptywa na
miednice i kosci kulszowe.

6.7.1 Regulacja dtugosci podudzi w Avantgarde DS/DV
Regulacja wysokosci podn6zkéw zalezy od diugosci podudzi uzytkownika i grubosci stosowane] poduszki siedzi-
skowej.

Podnézki/patak podnézka w Avantgarde DS

1) Odkreci¢ srube imbusowa na ramie przedniej (patrz ilustr. 63).

2) Woyregulowac dtugos$¢ podudzia (wymiar do goérnej krawedzi obicia siedziska, patrz ilustr. 64).
INFORMACIJA: Na rurze ramy znajduje sie kilka otworéow gwintowanych. W zaleznosci od wymagane-
go ustawienia konieczne bedzie catkowite wykrecenie sruby imbusowej i skorzystanie z innego otwo-
ru.
INFORMACIJA: Na pataku podnézka znajduja sie 3 otwory gwintowane, ktére musza by¢ zastoniete
otworami gwintowanymi znajdujacymi sie na rurze ramy. Do montazu wystarczy uzycie po jednej Sru-
bie imbusowej na kazdy patak podnézka.

3) Kazda $rube imbusowsg przykreci¢ momentem dokrecajagcym 7 Nm.
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Podnézki/patak podnézka w Avantgarde DV

1) Odkreci¢ érube imbusowa (patrz ilustr. 65).

2) Nalezy ptynnie ustawi¢ dtugo$¢ podudzi (wymiar az do goérnej krawedzi obicia siedziska, patrz ilustr. 66).
INFORMACIJA: Zwroci¢ uwage, aby podczas montazu patgka podnézka wsunaé¢ go co najmniej 40 mm
do uchwytu podnézka.

3) Dokreci¢ srube imbusowg momentem rownym 7 Nm.

Podnézek odchylany w gére w wézku Avantgarde DV

1) Aby wyregulowaé, poluzuj $rube imbusowg (patrz ilustr. 67). W miare potrzeby patgk podnézka mozna teraz
przesungg.

2) Patak podndzka ustawi¢ na wymagang dtugos$¢ podudzi.

3) Ponownie dokreci¢ srube imbusowg momentem 7 Nm (patrz ilustr. 67).

6.7.2 Regulacja dtugosci podudzi w Avantgarde DF
Wysokos$¢ podndzkow (naktadka na kikut w przypadku podnézkéw do amputacii) zalezy od dtugosci podudzia uzyt-
kownika i grubosci zastosowanej poduszki siedziskowe.
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Podnézki/patak podnézka w Avantgarde DF Wersja S
1)
2)

Odkreci¢ srube imbusowg na ramie przedniej (patrz ilustr. 68).

Ustawi¢ dtugosé podudzi.

INFORMACIJA: W pataku podnézka znajdujg sie dwa otwory gwintowane. W zaleznosci od wymaga-
nego ustawienia konieczne jest catkowite wykrecenie Sruby imbusowej i uzycie drugiego otworu.
Dokreci¢ srube imbusowa momentem réwnym 10 Nm.

Podnézki/patak podnézka w Avantgarde DF Wersja V

1)
2)

Poluzowa¢ kotki gwintowane (patrz ilustr. 69, patrz ilustr. 70).

Ustawi¢ bezstopniowo dtugos$é podudzi.

INFORMACIJA: Zwroéci¢ uwage, aby podczas montazu patagk podnézka zostat wsuniety na gtebokos¢
réwna co najmniej 40 mm do segmentu obrotowego.

Mocno dokreci¢ kotki gwintowane momentem 8 Nm.

Podnézki odchylane w goére w z automatyczng kompensacja dtugosci w Avantgarde DF wersja V

1)
2)

Wyja¢ srube imbusowg z paftaka podndzka (patrz ilustr. 71).

Wybra¢ jeden z 3 otworéw gwintowanych.

INFORMACIJA: Odpowiednio do ustawienia moze zaistnie¢ koniecznos$é, usuniecia lub witozenia jed-
nej wzgl. kilku tulei dystansowych.

Whozy¢ $rube imbusows.

Dokreci¢ srube imbusowa momentem réwnym 8 Nm.
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Podnézek do krétkich podudzi

1) Poluzowac $ruby zaciskowe (patrz ilustr. 72, poz. 1).

2) Plyte podnézka nalezy ustawi¢ w wymaganej pozycji (patrz ilustr. 72, poz. 2).
3) Nalezy mocno dokreci¢ $rube zaciskowg momentem 9 Nm.

Podnoézek dla oséb po amputacji konczyn doinych w Avantgarde DF wersja V
1) Odkreci¢ $ruby imbusowe (patrz ilustr. 73).

2) Ustawic¢ podndzki na zgdang wysokos$¢ (patrz ilustr. 74).

3) Przykreci¢ $ruby imbusowe.

6.7.3 Regulacja kata podparcia podnézka w Avantgarde DS/DV
Ustawiony kat podnézkéw powinien zapewni¢ wygodne ustawienie spoczynkowe stawodw stop.

Niedzielona ptyta podnozka
1) Poluzowac srube imbusowg na zawieszeniu plyty podndzka po lewej stronie (patrz ilustr. 75).
2) Plyte podnoézka obréci¢ do wymaganego kata (patrz ilustr. 76).
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3) Mocno dokreci¢ srube imbusowg momentem réwnym 8 Nm.

Plyta podnézka dzielona

1) Poluzowac $rube imbusowg na zawieszeniu ptyty podnézka (patrz ilustr. 77).
2) Przegub ptyty podnézka obréci¢ do wymaganego kata (patrz ilustr. 78).

3) Mocno dokreci¢ srube imbusowg momentem réwnym 8 Nm.

ot

Podnézek odchylany w gére w wézku Avantgarde DV

1) Odkrecic¢ wkret z tbem wpuszczanym na plycie podnézka (patrz ilustr. 79).

2) Obrécic¢ ptyte podndzka na zadany kat (patrz ilustr. 80).

3) Dokrecic¢ wkret z tbem wpuszczanym momentem co najmniej 6 Nm (patrz ilustr. 79).

6.7.4 Regulacja kata podparcia podnézka w Avantgarde DF
Ustawiony kat podnézkéw powinien zapewni¢ wygodne ustawienie spoczynkowe stawodw stop.
W przypadku regulacji podndzka dla oséb po amputacji konczyn dolnych nalezy wzig¢ pod uwage zgiecie kikuta.

Avantgarde 4 31



Opcje

Regulowane pod katem stopki podn6zkéw z zaczepem/tozyskiem

Zaczep/tozysko z regulacijg kata jest stosowane w réznych stopkach podnézka.

1) Odkreci¢ srube imbusowa na tylnym zawieszeniu ptyty lub stopki podnézka (patrz ilustr. 81, poz. 1).
2) Obrdci¢ zaczep/tozysko plyty lub stopki podnézka do zadanego kata (patrz ilustr. 81).

3) Dokreci¢ $rube imbusowa momentem rownym 8 Nm.

) Zwolni¢ stopke podndzka z blokady i podnies¢ go do gory.

) Odkreci¢ srube imbusowa (patrz ilustr. 82, poz. 1).

3) Stopke podndzka obréci¢ do wymaganego kata (patrz ilustr. 83).
) Dokreci¢ srube imbusowg momentem réwnym 10 Nm.

) Opuscié¢ stopke podndzka i zablokowac jg.

Podnozek dla oséb po amputacji konczyn dolnych w Avantgarde DF wersja V
1) Otworzy¢ dzwignie zaciskowg (patrz ilustr. 84).

2) Ustawic¢ podpore konczyny pod wymaganym katem.

3) Zamknac dzwignie zaciskowa.
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6.7.5 Regulacja peloty tydki na podnozku rozktadanym do gory

Pelote tydki tego podndzka mozna ustawi¢ na wysokos¢, gtebokos$¢, szerokosé i pod katem.

1) Ustawienie wysokosci: Odkreci¢ sruby imbusowe w obreczach zaciskowych (patrz ilustr. 85, poz. 1). Pelote
tydki przesungé na zagdang wysokos¢ i z powrotem mocno dokreci¢ $ruby imbusowe.

2) Ustawienie gtebokosci: Odkreci¢ srube imbusowsg przy pelocie tydki i wyjac¢ (patrz ilustr. 86, poz. 1). Pelote
tydki ustawi¢ w jedng z 4 mozliwych pozycji (patrz ilustr. 86, poz. 2) i z powrotem mocno dokreci¢ $rube imbu-
sowa.

3) Ustawienie kata: Odkreci¢ Srube imbusowg przy pelocie tydki (patrz ilustr. 87, poz. 1). Ustawi¢ zgdany kat i
z powrotem mocno dokreci¢ Srube imbusowa.

4) Ustawienie szerokosci: Odkreci¢ sruby imbusowe przy pelocie tydki (patrz ilustr. 88, poz. 1). Pelote tydki
przesunac¢ w zgdang pozycije (patrz ilustr. 88, poz. 2) i z powrotem mocno dokrecié sruby imbusowe.

6.8 Ustawianie boczkow

6.8.1 Regulacja boczkow ,,Standard” oraz ,,Z ostong na odziez”
W przypadku zmiany pozycji kot napedowych konieczne jest precyzyjne dopasowanie boczkéw. Ostona na odziez
(patrz ilustr. 89) moze by¢ ptynnie dopasowywana do pozycji két napedowych.

Avantgarde 4 33



Opcje

1) Zdemontowac koto napedowe.

2) Poluzowac srube mocujgcg miedzy boczkiem a wpustem przesuwnym (patrz ilustr. 90, poz. 1/2).
3) Lekko poluzowaé od wewnatrz Srube w rowku regulacyjnym rury oparcia (patrz ilustr. 91).

4) W razie koniecznosci poluzowaé wpust przesuwny od dotu ramy (patrz ilustr. 92).

5) Odkrecic ostone tarczy regulacyjnej (patrz ilustr. 93).

6) Zatozy¢ koto napedowe do wyznaczenia pozycji.

7) Ustawi¢ pozycje:

— Z przodu: Ostoni¢ prawidtowy otwér tarczy regulacyjnej w stosunku do punktu mocowania we wpuscie
przesuwnym (patrz ilustr. 94, poz.1).
— Ztylu: Ustawic kat (patrz ilustr. 91).
— Wopust przesuwny: W razie koniecznosci ustawi¢ gtebokos¢ (patrz ilustr. 94, poz. 2).
8) Mocno dokreci¢ ostone tarczy regulacyjnej (patrz ilustr. 93). Oznakowania na tarczy pomagajg w znalezieniu
0zyciji.
Ewryc'xiié uwage na to, aby boczek mocno przykreci¢ przez ostone do wpustu przesuwnego (patrz ilustr. 94,
poz. 3).

9) Ponownie mocno dokreci¢ wszystkie Sruby.
10) Zatozy¢ koto napedowe i sprawdzi¢ swobode obracania.
— Po ustawieniu obydwu boczkéw obydwa kofa napedowe muszg swobodnie obracac sie bez odgtoséw tarcia.
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6.8.2 Regulacja wysokosci podtokietnikow
Regulacja wysokosci podfokietnikdw jest blizej opisana w zatgczonej instrukcji uzytkowania (uzytkownik).

6.8.3 Regulacja giebokosci podtokietnika

Regulacja gtebokosci dtugiego podtokietnika ,,z regulacja gtebokosci"
Regulacja gtebokos$ci podtokietnika ,z regulacjg gtebokosci” jest bardziej szczegdtowo opisana w zatgczonej
instrukcji uzywania (uzytkownik).

Regulacja gtebokosci diugiego podtokietnika
1) Odkreci¢ sruby imbusowe pod podtokietnikiem i wyregulowac zagdang gtebokosc¢ (patrz ilustr. 95, poz. 1).
2) Z powrotem dokreci¢ Sruby imbusowe.

6.8.4 Montaz i regulacja jednostki obrotowej oraz podtokietnikow

Jednostke obrotowg montuje sie za pomocg opaski zaciskowej na rurze boczka wézka inwalidzkiego. Skorupe pod-
tokietnika (modutowy podtokietnik) nalezy zamontowac na ruchomej czesci jednostki obrotowe;.

Montaz jest opisany bardziej szczegdtowo w instrukcji uzywania dostarczonej wraz z jednostkg obrotowg — oznacze-
nie 647H564=ALL_INT.

Szczegdtowy opis regulacji jednostki obrotowej z podtokietnikiem znajduje sie w zatgczonej instrukcji uzytkowania
(dla uzytkownika).
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6.9 Regulacja wasa antywywrotnego

| A OSTRZEZENIE |

Nieprawidtowy montaz wasa antywywrotnego/brak wasa antywywrotnego

Przewrocenie, upadek uzytkownika wskutek nieprzestrzegania wskazéwek montazowych i btednego ustawienia

» W zaleznosci od ustawienia podwozia, Ssrodka ciezkosci i kata oparcia oraz doswiadczenia uzytkownika,
konieczne moze by¢ zastosowanie wasa antywywrotnego.

» W przypadku krétkiego rozstawu kot i oparcia mocno odchylonego do tytu, konieczny jest, w zaleznosci od
doswiadczenia uzytkownika, obustronny montaz wasa antywywrotnego.

» Nalezy sprawdzi¢ prawidtowy montaz i ustawienie wagsa antywywrotnego. Nalezy znalez¢ odpowiednig pozycje
z bezpiecznym wsparciem pomocnika.

| A OSTRZEZENIE

Brak przewidzianego zabezpieczenia przed przewréceniem

Upadek uzytkownika wskutek braku urzadzenia zabezpieczajgcego

» W przypadku wersji CLT i CLT Ultra ze zespawanym adapterem kota napedowego montaz wasa antywywrot-
nego nie jest przewidziany.

» Dlatego przed wyposazeniem w te wersje nalezy intensywnie przetestowac jej przydatnos¢ dla danego uzyt-
kownika (wystarczajgce mozliwosci fizjologiczne). Omawiane wersje wézka inwalidzkiego sa przeznaczone
wylgcznie dla doswiadczonych uzytkownikow z zacieciem sportowym, ktérzy ze wzgledu na swoje mozliwosci
fizjologiczne sa w stanie odpowiednio panowa¢ nad wozkiem.

INFORMACIA |

W celu osiggniecia prawidiowej pozycji wasa antywywrotnego, w razie koniecznosci czynnosci zwigzane z usta-
wieniem dtugosci i kata musza by¢ ze sobg pofaczone.

Regulacja dlugosci uchwytu kota

1) Zdjac¢ $rube imbusowg z uchwytu kofa (patrz ilustr. 96, poz. 1).

2) Wyregulowa¢ dtugos¢ uchwytu kota (patrz ilustr. 96, poz. 2).

3) Mocno przykreci¢ uchwyt kota. Zewnetrzna krawedz kdtka wasa antywywrotnego musi przy tym wystawac poza
najwieksza srednice opony (patrz ilustr. 97, poz. 1).

Zmiana kata uchwytu kota

1) Nalezy odkreci¢ srube imbusowg pomiedzy rurg wasa antywywrotnego a regulacjg kata (patrz ilustr. 96,
poz. 3).

2) Odkrecic druga srube imbusowg od regulacji kata (patrz ilustr. 96, poz. 4).

3) Ustawi¢ kat uchwytu kota.

4) Mocno przykreci¢ uchwyt kota. Odstep kétek wasa antywywrotnego od podtoza moze przy tym wynosi¢ maks.
50 mm (patrz ilustr. 97, poz. 2).
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6.10 Regulacja pasa biodrowego

| A PRZESTROGA |

Nieprawidiowe przeprowadzenie procesu regulacji

Urazy, nieprawidtowa pozycja, zte samopoczucie uzytkownika wskutek btednego ustawienia

» Personel fachowy ponosi odpowiedzialno$¢ za przeprowadzenie indywidualnego pozycjonowania i dopasowa-
nia systemu pasow.

» Za ciasne dopasowanie systemu paséw moze prowadzi¢ do zbytecznego bdlu lub ztego samopoczucia uzyt-
kownika.

> Zbyt luzna regulacja systemu paséw moze prowadzi¢ do zeslizgniecia sie uzytkownika do niebezpiecznej dla
niego pozycji. Ponadto klamry mocujace mogg sie przypadkowo odblokowaé na czesciach odziezy (np. guzi-
ki).

| A PRZESTROGA

Brak instruktazu

Urazy, nieprawidiowa pozycja, zte samopoczucie uzytkownika wskutek btednej informacji

» Personel fachowy jest odpowiedzialny za to, aby uzytkownik i/lub osoba towarzyszaca oraz personel pielegna-
cyjny zrozumieli prawidtowe ustawienia, stosowanie, konserwacje i pielegnacje systemu paséw.

» Nalezy szczegdlnie upewnic sig, ze uzytkownik i/lub osoba towarzyszaca oraz personel pielegnacyjny sa poin-
struowani na temat sposobu szybkiego poluzowania i otwarcia produktu, aby nie doszlo do opdzniefh w nagtym
przypadku.

Informacje odnosnie regulacji zawarte sg w instrukcji uzywania producenta, dotgczonej do produktu.

6.11 Ustawienie stolika terapeutycznego
Stolik terapeutyczny nalezy wsunac¢ na podtokietniki.

Jesli uchwyt stolika terapeutycznego nie zostat dopasowany do wysokos$ci podtokietnikéw, mozna zrobi¢ to za
pomocg dotgczonej instrukcji uzytkowania lub instrukcji montazu.

7 Przekazanie produktu

7.1 Kontrola koncowa

Przed przekazaniem woézka inwalidzkiego, nalezy przeprowadzi¢ kontrole koAcowa:

*  Czy wszystkie elementy zostaly zamontowane zgodnie z arkuszem zaméwienia?

* Czy kota napedowe zostaty prawidtowo ustawione?

* Czy osie na wtyk dajg sie obracac bez zadnego oporu i mozna je niezawodnie zablokowac?

* Czy opony zostaly prawidtowo napompowane?
INFORMACIJA: Prawidtowe ci$nienie powietrza jest wydrukowane z boku opony. W przypadku két
napedowych z oponami wysokocisnieniowymi minimalne ciSnienie powietrza wynosi 7 bar.

* Tylko po pracach zwiazanych z regulacja: Czy hamulce zostaly prawidtowo ustawione?

* Tylko po pracach zwigzanych z regulacjg: Czy pochylenie gtowicy skretnej zostato ustawione pionowo?

* Tylko po pracach zwigzanych z regulacja: Czy was antywywrotny zostat prawidtowo ustawiony?

7.2 Transport do klienta

Stosowanie nieodpowiedniego opakowania
Uszkodzenie produktu wskutek transportu w nieprawidtowym opakowaniu
» W celu dostawy produktu, nalezy uzywac tylko oryginalnego opakowania.

Wozek nalezy transportowac do uzytkownika w zdemontowanym stanie przy uzyciu opakowania zewnetrznego.
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7.3 Przekazanie produktu

| A OSTRZEZENIE |
Brak instruktazu
Przewrocenie, upadek uzytkownika wskutek niewystarczajgcych wiadomosci

» Podczas przekazania, nalezy poinstruowac uzytkownika lub osobe towarzyszaca na temat bezpiecznego spo-
sobu obstugi produktu.

Aby zapewni¢ bezpieczne przekazanie produktu, nalezy postepowaé nastepujgco:

* Nalezy przeprowadzi¢ probe siedzenia z uzytkownikiem produktu. Nalezy przy tym zwréci¢ uwage na pozycjo-
nowanie z medycznego punktu widzenia.

* Nalezy poinstruowaé uzytkownika i ewentualnych opiekunéw na temat bezpiecznego sposobu stosowania pro-
duktu. Nalezy w tym celu odnies¢ sie do dotaczonej instrukcji uzytkowania (dla uzytkownika).

* Podczas przekazania wozka inwalidzkiego, nalezy przekazac uzytkownikowi/opiekunowi instrukcje uzytkowania
(dla uzytkownika).

* W zaleznosci od wyposazenia: dodatkowo nalezy przekaza¢ réowniez dostarczone instrukcje uzywania wypo-
sazenia dodatkowego.

8 Konserwacja i naprawa
Producent zaleca regularng konserwacje produktu co 12 miesiecy.

Blizsze informacije dotyczace pielegnacji produktu oraz konserwacji/napraw wykonywanych zawiera instrukcja uzy-
wania (uzytkownik).
Szczegdtowe informacje dotyczace napraw zawiera instrukcja serwisowa.

9 Utylizacja

9.1 Wskazowki odnosnie utylizacji
W przypadku utylizacji, nalezy usungé wszystkie podzespoty produktu zgodnie z krajowymi wymaganiami ochrony
Srodowiska.

9.2 Wskazowki odnosnie ponownego uzycia

| A PRZESTROGA |

Uzywane obicia siedziska

Funkcjonalne wzgl. higieniczne zagrozenia w przypadku ponownego uzycia
» W przypadku ponownego uzycia, nalezy wymieni¢ obicia siedziska.

Produkt nadaje sie do ponownego uzycia.

Produkty ponownie uzytkowane - podobnie jak uzywane maszyny lub pojazdy - podlegajg szczegdélnemu obciaze-
niu. Ich wtasciwosci i sprawnosé nie moga zmienic¢ sie w takim stopniu, aby w trakcie okresu uzytkowania doszto
do zagrozenia bezpieczenstwa uzytkownikow i oséb trzecich.

Przed ponownym uzyciem nalezy najpierw doktadnie wyczyscic¢ i zdezynfekowa¢ dany produkt. Nastepnie zleci¢
sprawdzenie produktu przez personel fachowy pod katem nalezytego stanu, stopnia zuzycia oraz uszkodzen.
Wymienié zuzyte i uszkodzone czesci, jak rowniez te komponenty, ktére sg niedopasowane lub nieodpowiednie dla
uzytkownika.

Szczegdtowe informacje dotyczace wymiany czesci oraz potrzebnych narzedzi zawarte sg w instrukcji serwisowej.

10 Wskazowki prawne
Wszystkie warunki prawne podlegaja prawu krajowemu kraju stosujgcego i stad moga sie réznic.

10.1 Odpowiedzialnos¢

Producent ponosi odpowiedzialno$¢ w przypadku, jesli produkt jest stosowany zgodnie z opisami i wskazéwkami
zawartymi w niniejszym dokumencie. Za szkody spowodowane wskutek nieprzestrzegania niniejszego dokumentu,
szczegolnie spowodowane wskutek nieprawidfowego stosowania lub niedozwolone] zmiany produktu, producent
nie odpowiada.

10.2 Gwarancja
Szczegdtowych informacji dotyczacych warunkéw gwarancji udziela serwis producenta.
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10.3 Zywotnosé

Przewidywany okres uzytkowania: 4 lata

Przewidywany okres uzytkowania zostat przyjety za podstawe w fazie projektowania, produkcji oraz w wytycznych
dotyczacych uzytkowania produktu zgodnie z jego przeznaczeniem. Zawieraja one réwniez wytyczne dotyczace
obstugi technicznej, zapewnienia skutecznosci dziatania i bezpieczenstwa produktu.

11 Dane techniczne

| INFORMACIA |
>

>

Wiele danych technicznych podano ponizej w mm. Nalezy zwréci¢ uwage, aby - jesli nie podano inaczej -
ustawien na produkcie nie przeprowadzac w zakresie mm, jednak tylko skokowo od ok. 0,5 cm lub 1 cm.
Nalezy zwréci¢ uwage, ze osiggniete podczas prac regulacyjnych wartosci moga odbiegac¢ od podanych war-
tosci. Odstepstwo moze wynosi¢ 10 mm i £2°.

Avantgarde DS/DV i Avantgarde DF w wersji S i V - Informacje ogélne

DS DV DF wersja S DF wersja V
Maks. obcigzenie [kg] 140 140Y 140 140
Ciezar [kg] od 8,72 od 9,72 od 8,72 od 9,72
Masa transportowa [kg] Rama: od 6,12 Rama: od 5,62 Rama: od 6,12 Rama: od 5,62
Koto napedo- | Podnozek: Koto napedo- | Podnézek: od 0,92
we 24": od 0,752 we 24": od 1,252 | Koto napedo-
od 1,3 (facznie  z|Kofto napedo- we 24": od 1,252
osig wtykang)? we 24"
od 1,3 (facznie  z
osig wtykang)?
Szerokosc¢ siedziska [mm] 320 - 520 320 - 520 320 - 520 320 - 520
Wysokos¢ siedziska przod|380 — 540 380 - 540 390 - 550 390 - 550
[mm]
Wysokos$¢ siedziska tyt [nm] | 360 — 510 360 - 510 360 - 510 360 - 510
Gtebokos¢ siedziska [mm] 360 — 540 360 - 540 360 - 520 360 — 520
Dtugos¢ catkowita [mm] 720 - 10409 720 - 10409 720 - 10409 785 — 10809
Szerokosc¢ catkowita [mm] 490 - 725 490 - 725 490 - 725 490 - 725
Wysokos$¢ catkowita [mm] 580 - 1100 580 - 1100 580 - 1100 580 - 1100
Wymiary po zlozeniu od [mm] |260 260 260 260
Kat oparcia [°] -9-+15 -9-+15 -9-+15 -9-+15
Wysokos$¢ oparcia [mm] 250 - 550 250 - 550 250 — 550 250 - 550
Dtugos¢ podudzi [mm] 160 — 55049 160 — 55049 160 — 55045 160 — 55049
Kat podndzka w stosunku do|0 - 15 0-15 0-15 0-15
powierzchni siedziska [°]
Odstep miedzy podiokietni- | 245 — 340 245 - 340 245 - 340 245 - 340
kiem a siedziskiem [mm]
Ustawienie podtokietnika [mm] | 175 — 250 175 - 250 175 - 250 175 - 250
Pozioma pozycja osi [mm] 32,5-150,5 32,5-150,5 32,5-150,5 32,5-150,5
Kat ramy przedniej [°] 70/80 75 70/80 75
Kota napedowe 22" 24" 25" 22", 24" 25" 22", 24" 25" 22" 24" 25"

Kota skretne

3II1 4||' 5", 5'5“1 6||

3||, 4II1 5II' 515"’ 6|l

4||' 5II, 5'5“1 6“, 7||

4||1 5II' 515“’ 6“, 7||

Dopuszczalny rodzaj ogumie-

Pneumatyczne, PU

Pneumatyczne, PU

Pneumatyczne, PU

Pneumatyczne, PU

nia lub petne / 1" |lub petne / 1" /|lub petne / 1" /|(lub petne / 1",
1.1",13/8" 1.1",13/8" 1.1",13/8" 1.1",13/8"

Min. cisnienie opon [w bara- |79 76 76 79

ch]

Minimalny ~ promieA  skretu|560 — 740 560 - 740 560 - 740 560 — 740

[mm]?
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DS DV DF wersja S DF wersja V
Srednica obreczy [mm] 470 - 560 470 - 560 470 - 560 470 - 560
Maks. dopuszczalne nachyle-|7 /12,3 7/12,3 7/12,3 7/12,3
nie [°] / [%]8910)

Y W opcji CLT, CLT Ultra, adapter kota napedowego jest przyspawany na state, poprzeczka CLT: 100 kg
2 Dane dotyczgce masy zmieniajg sie w zaleznosci od wybranej opcji i wariantow.
3 +95 mm przy wydtuzeniu rozstawu kot
4 Wymiar od gérnej krawedzi siedziska do gornej krawedzi ptyty podndzka.

8 Rozny w zaleznosci od ogumienia; patrz nadruk na oponie.

7

Zgodnie z ISO 7176-5.

8 Dotyczy réwniez odstawienia z zaciggnietym hamulcem postojowym.
9 Dotyczy wszystkich kierunkéw (w gore, w dét, w bok).

10) Zgodnie z ISO

7176-1.

)
)
)
)
5 Dtugos$¢ podudzi minus grubos$é uzywanej poduszki siedziskowe;.
)
)
)
)

Zwiekszenie szerokosci catkowitej przez pochylenie két napedowych (wszystkie modele) [mm]

Pochylenie kota Koto napedowe 22" Koto napedowe 24" Koto napedowe 25"
0° 0 0 0

2° <40 40 > 40

3° <60 60 > 60

4° <80 80 > 80

Avantgarde DS/DV - przednia wysokosé siedziska?: 2 [mm]

Widelec kota |Otwor widelca | Adapter do regula- | Wynikajaca wysokos¢ siedziska [mm] w przypadku
skretnego (patrz cji wysokosci sie- |wielkosci kota skretnego
ilustr. 98) dziska
481F160=SE007
3" 4" 5" 5,5" 6"
Kroétki widelec 1 X 420/ 430 440 - - -
(tylko 2 otwo- - 390 410 - - _
ry) 2 X 410 - - - -
- 380 - - - -
Widelec stan- 1 X - - 490 490 500
dardowy - - - 450 460 470
(patrz 2 X - 460 470 480 490
ilustr. 98) - - 430 440 450 460
3 X 440 450 460 470 470
- 400 420 430 440 450
Dtugi widelec 1 X - - 520 530 540
- - - 490 500 500
2 X - 500 510 520 530
- - 470 480 490 490
3 X 460/ 470 | 480/ 490 500 510 520
- 450 460 470 470 480

D Przednia wysoko$¢ siedziska zalezy od wybranej wielkosci két skretnych, widelca kota skretnego i pozycji monta-

zowe).

2 Dane bez poduszki siedziskowej przy pochyleniu siedziska 0°.

40
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Avantgarde DF wersja S i wersja V - przednia wysokos$é siedziskal: 23 [mm]
Widelec kota skretnego o$ gwintowa/os$ wtykana

Wielkos¢ kota skretnego

Zakres regulacji - widelec

kota skretnego krotki

Z adapterem dla matej
przedniej wysokosci sie-
dziska

Bez adaptera wysokosci
siedziska

Z adapterem dla wiek-
szej przedniej wysokosci
siedziska

4" 390 - 410 420 - 440 450
5" 400 - 420 430 - 460 -
5,5" - 440 - 460 -
6" - 460; 470 -
7" - 480 -

Wielkos¢ kota skretnego

Zakres regulacji - widelec

kota skretnego dtugi (patrz ilustr. 99)

Z adapterem dla matej
przedniej wysokosci sie-
dziska

Bez adaptera wysokosci
siedziska

Z adapterem dla wiek-
szej przedniej wysokosci
siedziska

4" 450 460 - 480 500 - 520
5" - 460 - 490 500 - 530
56" 430 470 - 500 510 - 540
6" 440; 450 470 - 500 510 - 540
7" 450 - 470 490 - 520 530 - 550

) Przednia wysoko$¢ siedziska zalezy od wybranej wielko$ci két, widelca kota skretnego i pozycji montazowe;j.
2 Dane bez poduszki siedziskowej przy pochyleniu siedziska 0°.
) Podane zostaly wartosci teoretyczne, w zaokragleniu. Maks. odchylenie 10 mm.

Avantgarde DS/DV i Avantgarde DF wersja S i wersja V - wysokos$¢ tylnego siedziskal: 2:3 [mm]

Wielkos¢ kota napedowego Zakres regulacji
22" 360 - 470
24" 380 - 490
25" 400 - 510

D Tylna wysoko$¢ siedziska zalezy od wybranej wielkosci két i pozycji montazowej w uchwycie kota napedowego.
2 Adapter kota napedowego musi by¢ obrécony od pozycji E (patrz ilustr. 101): prawa strone na strone lewg, lewg

strone na strone prawa.

3 Opcja CLT, CLT Ultra: Doktadne dane odnosnie , Tylnej wysokoséci siedziska" patrz karta zamoéwienia.
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Dane techniczne

Avantgarde DS/DV (patrz ilustr. 98) i Avantgarde DF wersja S i V (patrz ilustr. 99) - rysunki regulacji wyso-

kosci siedziska i rozstawu osi
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Zatgczniki
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Warunki otoczenia

Temperatura i wilgotnos¢ powietrza

Temperatura uzywania [°C (°F)] -10 do +40 (14 do 104)

Temperatura podczas transportu i przechowywania [°C |-10 do +40 (14 do 104)
(°F)]

Wilgotnos¢ powietrza [%] 45 do 85, bez skraplania

12 Zataczniki
12.1 Wymagane narzedzia

Do regulacji i prac serwisowych wymagane sa nastepujgce narzedzia:
¢ Klucze imbusowe wielkosci 3, 4, 5

*  Klucz imbusowy-kotkowy (DIN 6911) wielkosci 4,5i 6

* Klucze oczkowe i szczekowe wielkosci 10, 11, 19, 24, 27

¢ Klucze nasadowe wielkosci 10, 19 i 27

*  Whkretak krzyzakowy (rozmiar: 2)

*  Whkretak (szerokos$c ostrza: 2,5 mm)

*  Klucz dynamometryczny (zakresy pomiarowe 3 — 50 Nm)

12.2 Momenty dokrecenia potaczen skrecanych

Jesli nie podano innych wartosci, potgczenia skrecane nalezy dokreci¢ nastepujgcymi momentami:
+  Srednica gwintu M4: 3 Nm

+  Srednica gwintu M5: 5 Nm

+  Srednica gwintu M6: 8 Nm

+  Srednica gwintu M8: 20 Nm
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