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Forord

1 Forord

| INFORMATION |

Datum for senaste uppdatering: 2022-07-07

Las noga igenom detta dokument innan du borjar anvédnda produkten och beakta sadkerhetsanvisningarna.
Instruera anvandaren i hur man anvander produkten pa ett sikert satt.

Kontakta tillverkaren om du har fragor om produkten eller om det uppstar problem.

Anmal alla allvarliga tillbud som uppstar pa grund av produkten, i synnerhet vid férsamrat halsotillstand, till till-
verkaren och det aktuella landets ansvariga myndighet.
» Spara det har dokumentet.

vvyyvyy

AxonArm Ergo 12K501 kallas hadanefter bara fér AxonArm eller produkten.
Denna bruksanvisning ger dig viktig information om anvandning, instéllning och hantering av produkten.
Ta endast produkten i drift i enlighet med informationen i medféljande dokument.

2 Produktbeskrivning

2.1 Konstruktion och funktion

AxonArm Ergo 12K501 ar en myoelektriskt lasbar armbagsled. Lasningen och upplasningen sker myoelektriskt
med hjalp av elektrodsignaler eller med brytare.

| kombination med andra proteskomponenter i protessystemet Axon-Bus, till exempel Michelangelo-hand 8E500,
kan AxonArm Ergo stddja brukaren vid utférande av vardagliga uppgifter.

Som energikalla anvands ett litiumjonbatteri som ar inbyggt i produkten.

Nar armbagsleden ar frankopplad eller batteriet urladdat kan armbagsleden lasas och lasas upp i varje position -
ven nar vajerdraget ar belastat.

2.2 Definitioner

AFB (Automatic Forearm Balance)

AFB éar en bojningshjalp i form av en mekanisk vaxellada i armbagsledens underarm. Med hjalp av AFB far du har-
monisk rorelsereglering, fri pendling och reducerat energibehov. Den sparar den energin som avges nar armen
stracks och anvéander den for att hjélpa till vid nasta bojning. Med hjalp av en ratt kan du stélla in stodkraften for
bojningen i forhallande till protesunderarmens separata vikt och olika klader.

Underarmens fria pendling motsvarar den Gvre extremitetens naturliga rérelsemonster under gang. Nar underar-
men har strackts kopplar variovaxeln automatiskt bort underarmen fran drivningen, sa att den kan pendla fritt. Med
AFB dampas den fria pendlingen nagot sa att du i stor utstrackning lyckas efterlikna en underarms fysiologiska ro-
relsemonster.

For den fria pendlingen kravs det ingen elektrisk energi. Den fria pendlingen avbryts nar det skickas en kort mus-
kelsignal om att boja produkten.

Easy Plug
Easy Plug ar en genomgangskontakt for myoelektriska proteser som &r inbyggd i armbagsleden.

Anslutningskablarna for elektroderna, strombrytaren och batterierna ansluts till Easy Plug. Den invandiga kabel-
dragningen minimerar risken for kabelbrott.

Med AxonArm ansluts enbart AxonMaster 13E500 vid armbagskulan. De andra insticksplatserna saknar funktion
och ar darfor foérslutna med lock.

Underarmskabel
Underarmskabeln ansluter produkten och gripkomponenten elektriskt. Vid leveransen &ar underarmskabeln place-
rad och inlindad i armbagsledens underarm. Den kan bytas om den skadas.

Sparr

Armbagsleden lossas och spéarras automatiskt beroende péa driftsituation, paférd belastning samt den styrsignal
som brukaren genererar med hjélp av en elektroniskt styrd spéarrdrivning.

| sparrat tillstdnd kan du belasta produkten vid en underarmsspakslangd pa 305 mm med upp till 230 N. Vid hogre
belastningar slapper sparren.
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Andamalsenlig anvindning

Mekanisk upplasning

Om du drar latt i upplasningsvajern kan du lasa upp eller lasa armbagen manuellt vid avstangd produkt eller forbru-
kat batteri. P4 satt kan du féra underarmen till 6nskat lage. Det ar dven mdjligt att ldsa upp mekaniskt vid belast-
ning.

Elektronisk upplasning
Lasning och upplasning sker via myoelektriska elektrodsignaler eller omkopplare. Styrenheterna maste anslutas till
AxonMaster 13E500. Mer information om styrning och styrprogrammen finns i tillhérande bruksanvisning.

Styrning av elektronisk sparr

Den elektroniska spéarren kan styras myoelektriskt enligt féljande:

* En lang kokontraktion pa kanal 1 och 2 med AxonMaster lossar eller laser sparren.
*  En kort kokontraktion kopplar om gripkomponentens griptyp.

* Enimpuls pa kanal 3 i AxonMaster lossar eller laser sparren.

3 Andamalsenlig anvindning

3.1 Avsedd anvandning
Produkten ar uteslutande avsedd for exoprotetisk forsorjning av de évre extremiteterna.

3.2 Forutsattningar for anvandning
Produkten &r avsedd att anvéndas av en brukare som ar amputerad pa den ena eller pa bada sidorna.
Produkten far endast anvandas av vuxna.

Produkten har utvecklats for vardagsaktiviteter och far inte anvandas for extraordinara aktiviteter. Extraordinara akti-
viteter omfattar till exempel extremsporter (friklattring, fallskdrmshoppning, skarmflygning och sa vidare).

3.3 Kontraindikation
* Alla tillstand som gar emot eller utdver de uppgifter som finns i kapitlen "Sakerhet” och "Avsedd anvandning”.

3.4 Kvalifikation

Forsoérjningen av en patient med produkten far endast genomforas av ortopedingenjorer som efter en produktut-
bildning auktoriserats av Ottobock.

4 Sakerhet

4.1 Varningssymbolernas betydelse

Varning fér mojliga olycks- och skaderisker.
[ ] Varning for méjliga tekniska skador.

4.2 Uppbyggnad och sakerhetsanvisningar

| A OBSERVERA |

Rubriken betecknar kallan och/eller typen av fara
Inledningen beskriver féljderna om sakerhetsanvisningen inte beaktas. Om det skulle finnas flera foljder markeras
de enligt foljande:

> t.ex. Foljd 1 om faran inte beaktas
> t.ex. Foljd 2 om faran inte beaktas
» Med den héar symbolen markeras de aktiviteter/atgarder som maste beaktas/vidtas for att férhindra faran.

4.3 Allmanna sakerhetsanvisningar

| A OBSERVERA |

Om sakerhetsanvisningarna inte foljs

Person-/produktskador kan uppkomma om produkten anvands i vissa situationer.

» Folj sdkerhetsanvisningarna och vidta de forsiktighetsatgarder som anges i detta medféljande dokument.
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Séakerhet

| A OBSERVERA
Om slitage uppstar pa produktdelar
Risk for personskador p.g.a. felaktig styrning eller felaktig funktion hos produkten

» Vi rekommenderar att regelbunden service utfors. Detta minskar risken for personskador pa brukaren och
sakrar produktkvaliteten.

» | servicekortet finns mer information om serviceintervallen. Det finns i garantipaketet som medféljer vid kopet.

| A OBSERVERA |

For kort avstand till hégfrekventa kommunikationsenheter (t.ex. mobiltelefoner, Bluetooth-enheter,
WLAN-enheter)

Personskador kan uppsta till féljd av att produkten beter sig pa ett ovantat satt pa grund av en stérning i den inter-
na datakommunikationen.

» Virekommenderar darfor att du haller minst 30 cm avstand till hégfrekvent kommunikationsutrustning.

| /A OBSERVERA |
Vistelse i omraden med kraftiga magnetiska och elektriska stérningskillor (t.ex. stoldskyddssystem,
metalldetektorer)

Personskador till foljd av att produkten beter sig pa ett ovéntat satt pa grund av en stérning i den interna datakom-
munikationen.

» Undvik att vistas i narheten av synliga eller dolda stéldsakerhetssystem i ingangs- och utgdngsomradena i af-
farer, metalldetektorer/kroppsskannare for personer (t.ex. pa flygplatser) eller andra starka magnetiska och e-
lektriska storningskallor (t.ex. hogspanningsledningar, sandare, transformatorstationer, datortomografiutrust-
ning, karnspinntomografutrustning och sa vidare).

» Tank pa att produkten kan bete sig ovantat nar du gar igenom stoldskyddssystem, kroppsskanners eller me-
talldetektorer.

| A OBSERVERA

Anvandning av produkten valdigt nara andra elektroniska apparater

Personskador kan uppsta till féljd av att produkten beter sig pa ett ovantat satt pa grund av en storning i den inter-
na datakommunikationen.

» Placera inte produkten i narheten av andra elektroniska apparater medan den ar i drift.
» Stapla inte produkten tillsammans med andra elektroniska apparater medan den &r i drift.

» Om det inte gar att undvika samtidig drift, ska du observera produkten och kontrollera att den anvands korrekt
i den har konstellationen.

| A OBSERVERA

Anvandningsfel vid instédllningen

Risk for personskador p.g.a. fel i styrsystemet pa Axon-Bus-protessystemet.

» Deltagandet vid en Ottobock-produktutbildning ar obligatoriskt innan den forsta anvandningen. Vid produktut-
bildningen erhaller du ett I6senord, med vilket du far tilltrade till programvaran AxonSoft 560X500=*. For att
kvalificera sig for programvaruuppdateringar kommer eventuellt ytterligare produktutbildningar att behdvas.

» Lamna inte upplasnings-PIN-koden till nagon annan.

» Ta hjilp av onlinehjélpen som finns integrerad i programvaran.

| A OBSERVERA

Egenhidndig manipulering av Axon-Bus-komponenter

Risk for personskador p.g.a. felaktig styrning eller felaktig funktion hos Axon-Bus-protessystemet.

» Du far inte utféra nagra arbeten pa Axon-Bus-protessystemet utdver de som beskrivs i den har bruksanvis-
ningen.

» Skydda batteriet fran skador och koppla inte loss férbindelserna mellan batteripaketen.

» Endast en certifierad Ottobock Myo-Service-avdelning far 6ppna och reparera Axon-Bus-protessystemet eller
reparera skadade Axon-Bus-komponenter.
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Leveransomfang och tillbehor

| A OBSERVERA

Felaktig elektrodinstalining

Risk for personskador p.g.a. fel i styrsystemet eller att produkten fungerar felaktigt.

» Se till att elektrodernas kontaktytor i sé stor utstrackning som mdjligt ligger an mot oskadad hud. Om du ob-
serverar starka storningar orsakade genom elektrisk apparatur ska elektrodernas position kontrolleras och vid
behov forandras. Kontakta Ottobock Myo-Service om storningarna inte atgardas, eller om du inte skulle vara
nojd med resultatet av installningarna eller det valda programmet.

» Tank pa att stalla in elektroder sa okansligt som mgjligt, for att reducera storningar till foljd av stark elektro-
magnetisk stralning (t.ex. synliga eller dolda st6ldskyddssystem i ingangar och utgéangar till affarer, metallde-
tektorer/bodyskanner for personer (t.ex. pa flygplatser)) eller andra starka elektromagnetiska stérningskallor
(t.ex. hogspanningsledningar, sandare, transformatorstationer, datortomografiutrustning, karnspinntomogra-
futrustning).

» Patienten maste lagga in pauser under elektrodinstallningen, eftersom muskelutmattningen annars frambring-
ar ojamna resultat. Terapeuten tenderar att i sa fall stalla in elektroderna pa for hog kanslighet.

| A OBSERVERA |

Klamrisk i armbagsledens flexionsomrade

» Personskador p.g.a. att kroppsdelar klams fast.

— Se till att inga fingrar/kroppsdelar befinner sig i detta omrade vid flexion av armbagsleden.

| A OBSERVERA

Manuell upplasning av armbagslaset under belastning

Personskador till féljd av att armbagslaset frigors under belastning.

» Var sarskilt forsiktig om du lyfter tunga vikter samtidigt som du laser upp armbéagslaset.
» Pa grund av skaderisken méaste du se upp nar laset frigors i detta tillstand.

| A OBSERVERA

Smuts och fukt som trianger in

Risk for personskador p.g.a. fel i styrsystemet eller att Axon-Bus-protessystemet fungerar felaktigt.
» Se till att varken fasta foremal eller vatskor kan tranga in i protesarmen.

» Utsatt inte protesarmen och sarskilt inte armbagsleden for sprut- eller droppvatten.

» | regn ska protesarmen och sarskilt armbagsleden baras med minst ett atsittande kladesplagg.

ANVISNING |

Mala, lackera eller klistra fast nagot pa produkten
Skador eller brott till foljd av kemiska processer.
» Det ar inte tillatet att mala, lackera eller klistra fast nagot pa produkten.

5 Leveransomfang och tillbehor

5.1 1 leveransen

e 1 st. AxonArm Ergo 12K501

» 1 st. ingjutningsskydd (bricka med pil)
* 1 st. ingjutningsskydd (ihalig kula)

* 1 st. Knytbandsséakring

e 2 st.flikskydd

* 1 st. ingjutningsring

* 1 st. ingjutningsring 182146 (for Axon-Bus gripkomponent)
e 1 st. klamring

* 4 st. fastsattningsoglor

* 1 st. kulformat snoérlas

* 4 st. kabelbindare

* 4 st. platskruv med kullrigt huvud

* 1 st. bruksanvisning (fackpersonal)
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Gora klart for anvandning

» 1 st. teknisk information (fackpersonal)

5.2 Tillbehor

* AxonCharge Integral 757L500

* AxonMaster 13E500

*  AxonRotation Adapter 9S501 (passiv rotationsenhet)
* Elektrod 13E200=" eller 13E202="

* Installningsprogramvara "AxonSoft 560X500=
*  Axon-Bus gripkomponent (exempelvis Michelangelo Hand 8E500)

* Dragstrombrytare 9X18

* Proteshandske (exempelvis AxonSkin Natural 85500=R/Lom Michelangelo Hand 8E500 anvénds)

Ytterligare MyoBock-komponenter som sugskaftselektrod, elektrodkabel, indragningsrdr och rorventil f6r sugskaft
efter behov.

*"N

6 Gora klart for anvandning

6.1 Montera AxonRotation-adapter

e

*/

1) Tata kontaktforbindelsen med silikonfett.

2) Forbind AxonRotation-adaptern med anslutningska-
beln.

3) Placera AxonRotation-adaptern sa att de mellersta
skruvhalen pa ingjutningsringen kan anvéndas.
INFORMATION: De andra skruvpositionerna an-
vinds for att ratta till inriktningen av AxonRota-
tion-adaptern efter att ingjutningsringen lim-
mats fast.

4) Skruva fast AxonRotation-adaptern med ingjutnings-
ringen.

6.2 AxonMaster

For en optimal anpassning till patienten star olika styrningsprogram och omkopplingsmetoder liksom mojligheten
till en forfinad patientspecifik installning till férfogande. Standardprogrammen kan véljas med instéllningsprogram-
met AxonSoft 560X500=* och innehaller fordefinierade styrvarianter och omkopplingsmetoder.

Pa AxonMaster 13E500 kan 2 MyoBock-elektroder, t.ex. 18E200/202=*, eller om nédvandigt en dragstrombrytare,
t.ex. 9X18, anslutas. Information finns i bruksanvisning 647G590 fér AxonMaster 13E500

Ingang pa AxonMaster Elektrod

Ingang 1 Stanga handen

Ingang 2 Oppna handen

Ingang 3 Dragstrombrytare (tillval)
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Gora klart for anvandning

» Avlagsna skyddslocken fran de ingdngar som ska anvandas. Ovriga ingdngar kan fér ndrvarande inte anvindas
och ska forslutas med skyddslock.

6.2.1 Styrning av det elektroniska laset

Styrningen av det elektroniska laset kan ske myoelektriskt pa féljande satt som stélldes in i fabriken:
* En lang kokontraktion pa kanal 1 och 2 pa AxonMaster laser upp eller laser laset.

* En kort kokontraktion kopplar om gripenhetens gripsatt.

* Enimpuls pa kanal 3 i AxonMaster laser upp eller laser laset.

6.2.2 Ansluta elektroder

o - 1) Avlagsna skyddslocken fran de ingangar som ska
anvandas.

2) Tata kontakterna pa AxonMaster med silikonfett.

3) Stick in elektrodkabeln i AxonMaster. Tank pa att
anvanda ratt kontakter:
Kontakt 1: Stanga
Kontakt 2: Oppna
Kontakt 3: Dragstrombrytare (tillval)

6.2.3 Montera AxonMaster i 6verarmshylsan

AxonMaster kan fixeras med tejp eller kardborreband. Som extra skydd mot fukt kan AxonMaster skyddas med fo-
lie.

Om det inte skulle finnas tillrackligt mycket plats i 6verarmshylsan maste man vid lamineringen av innerhylsan ta
hansyn till AxonMaster (lamineringsdummy).

6.2.4 Tata protesen
1) Efter lamineringen av ingjutningsringen maste fett och ev. smuts avldgsnas.
2) Applicera specialfett 633F30 i sparet och pa den invéndiga kanten liksom gangan for ingjutningsringen.

6.2.5 Sticka in AxonMaster i EasyPlug

1) Applicera silikonfett 633F11 pa kontakten i Axon-
Master-kabeln.

2) Anslut kabeln.

3) Tata kontakten och blindskydden uppifran med sili-
konfett 633F11.
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Gora klart for anvandning

6.3 Montera EasyPlug

1) Applicera specialfett 633F30 i sparet och pa den in-
vandiga kanten liksom géangan for ingjutningsring-
en.

2) Skjut in EasyPlug med den anslutna kabeln i den
smorda ingjutningsringen och tryck fast. EasyPlugs
hus maste haka i helt.

— Det maste knaka till ljudligt!

| A OBSERVERA

Sned montering av EasyPlug

> Risk for personskador p.g.a. fel i styrsystemet eller att produkten fungerar felaktigt.
> Den mekaniska hallfastheten minskar eftersom gangingreppet ar ofullstandigt.

» Kretskortet och kanten pa ingjutningsringen maste vara parallella med varandral

» Vanster bild:
Har har EasyPlug hakat i ratt. Kretskortet och ingjut-
ningsringens kant ar parallella med varandra.

Hoger bild:

Har har EasyPlug inte hakat i ratt, den sitter snett.
Om den sitter mycket snett (som péa bilden) ska Ea-
syPlug tas ut och séttas i pa nytt, eftersom det an-
nars kan uppsta skador pa EasyPlug.

6.4 Forbinda armbagsleden med 6verarmen

1) Vrid tillbaka friktionsklamman tills det O6versta
géngingreppet ar i linje med den fasta gangan (ho-
ger bild).

Placera ingjutningsringen for 6verarmshylsan sa att
utrymmet for ingjutningsringen ar mittemot géng-
bérjan.

Markera grundpositionen for flexionsvinkeln (forflex-
ion) pa ledkulan. Matt Y=1,5 cm.

AxonArm Ergo 12K501=* 11



Gora klart for anvandning

6.5 Stalla in forflexion

4) Skjut bandet under axeln.

5) Dra fram bandet anda till markeringen (matt Y) med
pincett.

6) Vrid underarmen mot Overarmshylsan anda tills ut-
rymmet vid ingjutningsringen syns 6ver bandklam-
mans styrning (vénster bild). Annars &r det inte moj-
ligt att sétta i bandklamman (hoger bild).
INFORMATION: Kontrollera att bandet gar rakt.

7) Skjut in banddragsklamman under ingjutningsring-
en.

8) Skruva at banddragsklammans skruv.

* Med ratten kan kompensationen (flexionsstod) stéllas in och anpassas efter vikten pa olika klader. En flekterad

underarm underlattar instéllningen!

* Justeringsmekaniken skyddas av en ihakningskoppling.

* Den hydrodynamiska dampningen av flexionshjélpen ar konstruerad efter mattet pa4 underarmen och Axon-Bus-
gripkomponenten. Hall darfor fast 6verarmsdelen pa AxonArm Ergo nar ledfunktionen testas.

Omrade 1
lag kompensation for att mojliggora pendling med ar-
men under gang.

Omrade 2
kompensationen Okar progressivt nar armens flekteras
och sjunker nar den stracks.

Omrade 3

kompensationen forblir konstant. Om instéliningen ar
ratt utbalanseras vikten pa underarmen genom kompen-
sation, underarmen "svavar".

Omrade 4
lag kompensation fore flexionsstopp.

12
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Gora klart for anvandning

| A OBSERVERA

Upplast las vid pa-/avtagning och férvaring av den strickta armen

Skador pa grund av ploétslig flexionsrorelse av underarmen eller 6verarmshylsan till foljd av upplast las.
» Ta endast av och pa Axon-Bus-protessystem i flekterat tillstand.

» Forvara endast Axon-Bus-protessystem i flekterat tillstand.

| A OBSERVERA

Upplasning av laset med vagrat eller lodrét lyft arm
» Skador pa grund av plétslig flexionsrorelse av armen till foljd av upplast las och avsaknad av belastning, fram-
for allt vid hogt instélld kompensationskraft.

— Informera patienten om denna fara!

1) Flektera AxonArm Ergo och stéll in kompensationen
till minimum med ratten.

2) Flektera AxonArm Ergo tills bandet bildar en 6gla
(ca 45°) och las leden med vajerdraget.

3) Fixera bandet (t.ex. med en artarklamma).
INFORMATION: Vid anvandning av en ar-
tarklaimma maste man tinka pa att artirklam-
mans backar inte far vara vassa, ev. maste bac-
karna tejpas over for att skydda bandet.

4) Lossa skruven pa bandklamman men ta inte av
bandklamman.

5) Korta av eller forlang bandet.

Forlanga band: Mindre forflexion
Forkorta band: Storre forflexion
6) Dra at skruven pa bandklamman.
7) Lossa fixeringen av bandet (ta av artarklamman).
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Hantering

En langdandring av bandlangden med 3 mm foérlanger
flexionsvinkeln (forflexionen) ca 5°.

Pendelomfanget forskjuts med det nyinstéllda vardet.
Dessutom forskjuts detta varde med borjan av nasta
kompensationsomrade.

Forflexionen som stalldes in i fabriken ar ca 10°.

» Overarmsvridleden &r en rotationsled med anslag
pa bada sidor (+/- 80 grader). Rotationsledens frik-
tion vid anslutningen till éverarmen kan justeras
med en instéllningsskruv pé utsidan.

6.7 Montera vajerdraget

| A OBSERVERA |

Avlagsna vajerdraget
Risk for personskador p.g.a. att produkten fungerar felaktigt.

» Med AxonArm Ergo 12K501 far vajerdraget endast anvandas i noddrift. Det ar av sakerhetsskal inte tillatet att
avlagsna det! Om Axon-Bus-protessystemet ar avstangt eller defekt eller om batteriet ar tomt kan AxonArm in-
te lasas eller lasas upp utan vajerdrag.

1) For underarmen till neutralt lage (ingen utvandig el-
ler invandig rotation).

2) Fast fast snorstyrningen pa hylsan med cylinder-
skruvar (mitt pa bandklamman och pa minst 30 mm
avstand fran lamineringsringen).

3) Hylsan roteras inat och utat tills det tar stopp. Se till
att vajerdraget inte spanns (6gla!).

6.8 Kontrollera symmetrin
1) Forbind Axon-Bus-gripkomponent (t.ex. Michelangelo-hand) med AxonArm.
2) Kontrollera symmetrin med den andra handen (t.ex. med Otto Bock Laser-Line 743L20=230).

7 Hantering

7.1 Laddning av batteriet

Infor den forsta anvandningen maste AxonEnergy 757B501 Integral laddas upp. For laddning av AxonEnergy Inte-
gral 757B501 ska uteslutande AxonCharge Integral 757L500 anvédndas. Laddningen kan endast genomféras med
ansluten AxonMaster 13E500.

1) Anslut laddningskontakten pa AxonCharge Integral 757L500 till laddningsdosan.
— Summern ljuder kort 2 gang.
— Axon-Bus-protessystemet stangs av och laddningsférloppet startar automatiskt.

2) Aktivera Axon-Bus-protessystemet genom att dra loss laddningskontakten och sla pa Axon-Bus-protessystemet.
INFORMATION: Under laddningen kan protesen inte anvandas.
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Hantering

For produktens energiforsorjning finns det ett inbyggt litiumjonbatteri som har tillracklig kapacitet fér vanliga var-
dagssysslor under en dag. Om du stanger av produkten under langre passiva pauser (t.ex. vid flyg- eller tagresor,
teater- eller biobesok osv.) racker batteriladdningen langre. Vi rekommenderar att brukaren laddar batteriet dagli-
gen om produkten ska anvandas till vardags. Med hjélp av den elektroniska batterihanteringsfunktionen far bruka-
ren uppgifter om batteriets laddningsniva (batterihantering).

Laddningsenheten bestar av laddningskontakten och natkabeln. Laddaren har ett inspanningsintervall pa 100-240
V och far anvindas inom ett natfrekvensintervall pa 50-60 Hz.

7.2 Laddningsdosa

Laddningsdosan (bild 1, pos. 2) har féljande funktioner:

* kontakter fér laddning av batteriet

* LED som indikerar den aktuella laddningsnivan

e LED for information om drifttillstand

* knapp for att sla pa och av Axon-Bus-protessystemet, kontrollera laddningsnivan och nédéppna Axon-Bus-grip-
komponenten

* summer for information om drifttillstand

* knapp for aktivering av Bluetooth-funktionen

7.3 Information om laddningsnivan

Du kan alltid fa aktuell information om laddningsnivan.

1. Hall in knappen pa laddningsdosan (bild 2, vid pilen) i kortare tid &n en sekund nar Axon-Bus-protessystemet
ar paslaget.

2. LED:n lyser. Fargerna pa LED: visar den aktuella laddningsnivan.

Batteriet tomt LED: lyser orange
Batteriet uppladdat till 50 % LED:n lyser gult
Batteriet fullt LED:n lyser gront

7.4 Sla pa Axon-Bus-protessystemet
» Hall in knappen pa laddningsdosan i en sekund (bild 2, vid pilen).
— Tva korta ljudsignaler hors.

7.5 Stanga av Axon-Bus-protessystemet
» Hall in knappen péa laddningsdosan langre &n en sekund (bild 2, vid pilen).
— En lang ljudsignal hors.

7.6 Nodavstangning

Nodavstangningen ar avsedd som skydd for batteriet och aktiveras vid:

e Over- och undertemperatur

* vid dver- och underspéanning

* vid kortslutning

Efter en kortslutning maste batteriladdaren dras loss och anslutas pa nytt, for att aktivera elektroniken.

7.7 Nodoppning av Axon-Bus-gripkomponenten

F 4 Denna sékerhetsfunktion gér det mojligt att dppna Axon-Bus-gripkomponenten obe-

; roende av vilka styrsignaler som avges.

1) Hall in knappen pa laddningsdosan i cirka tre sekunder nar Axon-Bus-protessy-
stemet ar paslaget. Axon-Bus-gripkomponenten borjar att 6ppnas. Under 6pp-
nandet ljuder en pulserande ljudsignal.

2) Om knappen slapps kommer dppnandet av Axon-Bus-gripkomponenten omgaen-
de att avbrytas, och hela Axon-Bus-protessystemet stangs av.

7.8 Bluetooth-funktion

Om Axon-Bus-protessystemet ar avstangt och laddningsdosans knapp halls intryckt langre an fyra sekunder, sa ak-
tiveras Bluetooth-funktionen for den anslutna AxonMaster 13E500-enheten. LED:n lyser blatt. Efter etablerad for-
bindelse med datorn blinkar LED:n blatt.
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Juridisk information

7.9 Piptonsfunktion

Atgérd

Ljudsignal
ix langa

Ljudsignal
2 korta

Ljudsignal
3 korta

Ljudsignal
1 kort, 1 lang

Ljudsignal
Pulserande

Sla pa Axon-Bus protes- o
system

Hall in knappen i en till fyra
sekunder.

Stinga av Axon-Bus pro- -
tessystem

Hall in knappen i minst en
sekund.

Ladda Axon-Bus protes- s
system

Anslut laddkontakten.
Laddningen paborjas.
Avsluta laddning w
Lossa laddkontakten.
Laddningen avslutas och
Axon-Bus stangs av.

Indikering for tomt batte- ﬂ
ri

SIa pa Bluetooth-funk-
tionen (om Axon-Bus pro-
tessystem tidigare var av-
stangt)

Hall in knappen i mer an fy-
ra sekunder.

N6doppning av Axon- u-
Bus gripkomponent

Hall in knappen i cirka tre
sekunder tills Axon-Bus
gripkomponent éppnas.

o s

7.10 Dataoverforing mellan produkten och datorn

Instéllningar pa produkten med installningsprogramvaran kan endast genomféras med hjalp av Bluetooth-datadver-
foring. Det forutsatter att en Bluetooth-anslutning upprattas mellan produkten och datorn med hjalp av Bluetooth-
adaptern "BionicLink PC 60X5=*". Hur du anvander och installerar adaptern "BionicLink PC 60X5=*" beskrivs i
bruksanvisningen som féljer med adaptern.

8 Juridisk information
Alla juridiska villkor ar understéllda lagstiftningen i det land dar produkten anvands och kan déarfor variera.

8.1 Ansvar

Tillverkaren ansvarar om produkten anvands enligt beskrivningarna och anvisningarna i detta dokument. Fér skador
som uppstar till foljd av att detta dokument inte beaktats ansvarar tillverkaren inte.

8.2 Varumarken

Alla beteckningar som férekommer i detta dokument omfattas av géallande varumarkeslagstiftning och rattigheterna
for respektive agare.

Alla varumarken, varunamn eller féretagsnamn kan vara registrerade varumarken och tillhor respektive agare.

Aven varumérken som inte explicit markerats som registrerade i detta dokument kan omfattas av tredje parts rattig-
heter.

8.3 CE-overensstammelse

Harmed forsakrar Otto Bock Healthcare Products GmbH att produkten lever upp till tillampliga europeiska bestam-
melser for medicintekniska produkter.
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Tekniska uppgifter

Produkten uppfyller kraven i RoHS-direktivet 2011/65/EU om begrénsning av anvandning av vissa farliga &mnen i
elektrisk och elektronisk utrustning.

Produkten uppfyller kraven i direktiv 2014/53/EU.

Pa foljande webbadress kan du lasa direktiven och kraven i sin helhet: http://www.ottobock.com/conformity

8.4 Lokal lagstiftning

Lagstiftning som uteslutande galler i vissa lander aterfinns i detta kapitel pa anvandarlandets officiella sprak.

9 Tekniska uppgifter

Omgivningsférhallanden

Lagring (med och utan férpackning) +5 °C/+41 °F till +40 °C/+104 °F

max. 85 % relativ luftfuktighet, ej kondenserande
Transport (med och utan férpackning) -20 °C/-4 °F till +60 °C/+140 °F

max. 90 % relativ luftfuktighet, ej kondenserande
Drift -5 °C/+23 °F till +45 °C/+113 °F

max. 95 % relativ luftfuktighet, ej kondenserande
Laddning av batteriet +5 °C/+41 °F till +40 °C/+104 °F

max. 85 % relativ luftfuktighet, ej kondenserande
Allmant AxonArm Ergo
Referensnummer 12K501=*
Matt [mm] ca 345 x d55 till d80 (strackt arm)
Vikt utan Axon Bus-gripkomponent [g] ca 840
Underarmslangd vid leverans [mm] 305
Minsta instéllbara underarmslangd [mm] 187
Flexionsvinkel 15 °- 145°
Maximal vertikal belastning med last armbagsled och 23
underarmslangd 305 mm [kg]
Forvantad livslangd om serviceintervallen f6ljs [ar] 5
Drifttid med full laddning ca 2500 grip- och lascykler eller ca 8 timmar
Batteriets livslangd [ar] 2
Laddningstid [h] 3,5

10 Bilagor

10.1 Symboler som anvands

c € Forsakran om 6verensstammelse enligt anvandbara europeiska direktiv

Den har produkten far inte kastas var som helst med osorterade hushéllssopor. En avfallshante-
E ring som inte motsvarar bestdammelserna som galler i ditt land kan ha en skadlig inverkan pa miljo
— och halsa. Folj de anvisningar som gaéller for avfallshantering och atervinning fran ansvarig myn-

dighet i respektive land.
@ Serienummer (YYYY WW NNN)
YYYY - tillverkningsar

WW - tillverkningsvecka
NNN - féljdnummer

Medicinteknisk produkt

N Tillverkare
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Bilagor

10.2 Felindikationer och felavhjalpning
10.2.1 LED blinkar rott och summern ljuder under 3 sekunder

Orsak: Fel i Axon-Bus-protessystemet.

Atgird: 1. Sténg av Axon-Bus-protessystemet och sla pa det igen.
2. Kontrollera kontakterna i hylsan.

3. Anslut batteriladdaren. Om batteriladdaren visar symbolen for service (gul skruvnyckel) el-
ler symbolen for systemfel (réd skruvnyckel), ska Axon-Bus-protessystemet skickas till
Ottobock Myo-Service.

10.2.2 LED:n blinkar tre ganger i den aktuella laddningsnivans firg nir knappen tryckts in

Orsak: Forbindelsen mellan AxonEnergy Integral och Axon-Master har brutits.

Atgird: 1. Kontrollera forbindelsen (t.ex. kontakter, flexkabeln, EasyPlug och sa vidare).
2. Skicka Axon-Bus-protessystemet till Ottobock Myo-Service om inget fel upptacks.

10.2.3 LED blinkar omvaxlande gult/rott och summern ljuder under 3 sekunder

Orsak: Axon-Bus-protessystemet har dverhettats.

Atgird: 1. L&t Axon-Bus-protessystemet svalna i nagra minuter.
2. Anvand inte Axon-Bus-protessystemet vid héga omgivningstemperaturer.

10.2.4 Axon-Bus-gripkomponenten ror sig allt langsammare

Patienten informeras om den avtagande laddningsnivan pa batteriet genom att Axon-Bus-gripkomponenten hela ti-
den blir langsammare och gripkraften avtar. Axon-Bus-protessystemet kommer slutligen att stdngas av vid mycket
lag batteriniva som skydd mot skadliga djupurladdningar.

10.3 Axon

Beteckningen "Axon” star for Adaptive exchange of neuroplacement data. Axon-Bus® &r en innovation fran
Ottobock for omradet protesteknik: Ett datadverféringsprogram, vilket utvecklats fran de sékra bussystemen fran
luftfart och fordonsindustri. Fér anvandaren betyder detta mer sakerhet och mer tillférlitighet genom en i jamférelse
med traditionella system betydligt reducerad kénslighet for elektromagnetisk stdrningsstralning.
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